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1. VARNOST
1.1. VARNOSTNE INFORMACIJE

Pri projektiranju naprave je bila posebna pozornost namenjena vidikom, ki lahko ogrozZajo varnost in
zdravje ljudi. Namen teh informacij je senzibilizirati uporabnike, da preprecijo kakrsno koli tveganje in se
izognejo vedenju, ki ni v skladu z navedenimi predpisi.

A
A
I\
I\
I\
A
A
A
A

NEVARNOST:
Pred uporabo robotske kosilnice se morate seznaniti z vsemi informacijami v tem
dokumentu.

NEVARNOST:
Ta robotska kosilnica ni namenjena otrokom in ljudem z zmanjsSanimi fiziénimi,
senzoriénimi ali duSevnimi sposobnostmi ali pomanjkanjem izkuSenj in znanja.

ELEKTRICNA NEVARNOST:
Pred kakr$nimi koli nastavitvami ali vzdrzevalnimi deli izklju€ite elektricno napajanje
in aktivirajte varnostno napravo.

ELEKTRICNA NEVARNOST:

Ne uporabljajte robotske kosilnice, ¢e je napajalni kabel transformatorja poSkodovan.
Poskodovan kabel lahko privede do stika z deli, ki so pod napetostjo. Kabel mora
zamenjati proizvajalec ali njegov serviser ali oseba z ustrezno kvalifikacijo, da se
prepreci kakrsno koli tveganje.

ELEKTRICNA NEVARNOST:

Uporabljajte izkljuéno polnilnik akumulatorja in napajalnik, ki ju dobavi proizvajalec.
Uporaba polnilnika akumulatorja in napajalnika, ki nista ustrezna, lahko povzroci
elektricne udare in\ali pregrevanje.

OPOZORILO:

V primeru izliva teko€ine iz akumulatorja je treba prizadete komponente umiti z vodo /
nevtralizacijskim sredstvom.

Izognite se kakrSnemu koli neposrednemu stiku s teko¢ino akumulatorja.

V primeru stika z oémi poiscite zdravniSko pomo¢.

OPOZORILO:

Med delovanjem robotske kosilnice preverjajte, da na njegovem delovhem obmogju ni
ljudi, zlasti otrok, in/ali domacih zivali. V nasprotnem primeru programirajte delovanje
robotske kosilnice v urah, ko na tem obmocju ni ljudi.

OPOZORILO:

Delovno obmoc¢je mora biti ograjeno z neprehodno ograjo.

Poskrbite za ustrezno ograjo ali pa nadzorujte robotsko kosilnico med njenim
delovanjem.

OPOZORILO:
Uporabljajte samo originalne nadomestne dele.

1.VARNOST
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OPOZORILO:
Namescéenih varnostnih naprav ne spreminjajte, ne predelajte, ne zaobidite in ne
odstranjujte.

POZOR:
Prepricajte se, da na trati ni igraé, orodja, vej, oblacil ali drugih predmetov, ki bi lahko
poskodovali napravo.

PREPOVED:
Ne sedajte na robotsko kosilnico.

PREPOVED:
Ko je robotska kosilnica zagnana, je ne dvigujte z namenom pregledovanja rezila ali
prestavljanja. Ne vstavljajte rok in nog pod napravo.

PREPOVED:
Ne uporabljajte robotske kosilnice, ko deluje Skropilnica.

PREPOVED:
Robotske kosilnice ne umivajte z visokotlaénimi vodnimi curki in je ne potopite v
vodo, niti delno niti v celoti.

PREPOVED:
Robotske kosilnice ne uporabljajte, e ni popolnoma neposkodovana.V primeru
poskodb zamenjajte poskodovane dele.

PREPOVED:
Robotsko kosilnico je strogo prepovedano uporabljati in napajati v eksplozivnih in
gorljivih okoljih.

OBVEZNOST:

V rednih presledkih opravljajte vizualne preglede robotske kosilnice, da ugotovite,
¢e rezila in rezalni mehanizem niso obrabljeni ali poSkodovani. Prepricajte se, ¢e je
robotska kosilnica v dobrem operativhem stanju.

OBVEZNOST:

Pazljivo preberite celoten priro¢nik, zlasti vse varnostne informacije, in se prepricajte,
da jih popolnoma razumete. Natanéno upostevajte navodila za uporabo, vzdrzevanje
in popravila.

OBVEZNOST:
Operater;ji, ki izvajajo vzdrzevanje in popravila, morajo zelo dobro poznati njegove
specificne karakteristike in varnostne standarde.

OBVEZNOST ROKAVIC:
Uporabljajte osebno varovalno opremo, ki jo je predvidel proizvajalec; zlasti
uporabljajte zas¢itne rokavice, kadar izvajate posege na rezalnem mehanizmu.

1.VARNOST
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1.2.

VARNOSTNA NAVODILA

OBVEZNOST:
Pred uporabo natanéno preberite in shranite za poznejSo uporabo.

1.2.1.

VARNE DELOVNE PRAKSE

Usposabljanje

a. Natanéno preberite navodila, seznanite se s komandami in s pravilno uporabo stroja.

b. Nikoline dovolite otrokom, osebam z zmanjSanimifizicnimi, senzori¢nimiali duSevnimi sposobnostmiali
pomanjkanjem izkusenj in znanja ter osebam, ki ne poznajo teh navodil, da bi uporabljali stroj. Lokalni
predpisi lahko dolo€ajo minimalno starost upravljavca.

c. Upravljavec ali uporabnik je odgovoren za nesrece ali nevarnosti, ki vklju€ujejo tretje osebe ali opremo
tretjih oseb.

Priprava

a. Prepri¢ajte se, da je avtomatski sistem obodne meje pravilno namescen, v skladu z navodili.

b. Redno pregledujte obmodje, na katerem uporabljate stroj, in odstranite kamne, palice, Zice in druge
tujke, ki bi lahko ovirali njegovo delovanje.

c. Redno vizualno pregledujte rezila, vijake rezil in rezalni sklop, da se prepriCate, da niso obrabljeni ali
poskodovani. Obrabljena ali poSkodovana rezila in vijake zamenjajte v parih, da ohranite ravnovesje
stroja.

d. Ce se stroj uporablja na javnih povrsinah ali povrsinah, ki so odprte javnosti, je treba okrog delovnega

obmocja stroja namestiti opozorilne znake. Opozorila morajo imeti naslednje besedilo: "Pozor! Avto-
matska kosilnica! Ostanite dale¢ od stroja! Nadzirajte otroke!".

1.2.2. DELOVANJE

Splosne informacije

a.
b.

~0o oo

g.

Ne upravljajte stroja, ¢e ima okvarjena varovala ali je brez varnostnih naprav, na primer brez zasdit.
Z rokami ali nogami ne segajte v blizino vrte€ih se delov ali podnje. Bodite vedno dovolj oddaljeni od
odprtine za izmet.
Ne dotikajte se premikajocih se delov stroja, dokler se ne ustavijo popolnoma.
Med delovanjem stroja vedno nosite trpezne Cevlje in dolge hlace.
Stroja ne dvigajte in ne prenasajte, ko je motor prizgan.
|z enote izvlecite napravo za onemogocitev:
- Pred odpravljanjem zamasitve;
- Pred pregledovanjem, ¢iS¢enjem ali delom na stroju.
Delujoéega stroja ne pus€ajte brez nadzora, ¢e so v blizini prisotne domace Zivali, otroci ali drugi ljudje.

Vzdrzevanje in shranjevanje

a.

®aoo

-

Za varno delovanje stroja dobro zategnite vse matice in vijake.

Pogosto preverjajte, ali je robotska kosilnica obrabljena ali v poslabSanem stanju.

Zaradi varnosti je treba obrabljene ali poSkodovane dele zamenjati.

PrepriCajte se, da se rezila zamenjajo samo z ustreznimi nadomestnimi deli.

PrepriCajte se, da se akumulatorji polnijo s pravilnim polnilnikom, ki ga priporo¢a proizvajalec. Nepravilna
uporaba lahko povzroci elektriCne udare, pregrevanje ali uhajanje korozivne tekocine iz akumulatorja.
V primeru uhajanja elektrolita umijte z vodo / nevtralizacijskim sredstvom in pois¢ite zdravnigko primeru
stika z o€mi itd.

Vzdrzevanije stroja je treba izvajati v skladu z navodili proizvajalca.

1.VARNOST
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Akumulator / polnilnik akumulatorja

POZOR:

A Litij-ionski akumulatorji lahko eksplodirajo ali povzroc€ijo pozar, ¢e jih razstavite,
izpostavite vodi, ognju ali visokim temperaturam ali ¢e pride do kratkega stika.
Z akumulatorjem ravnajte previdno, ne razstavljajte ga in preprecite kakrsno koli
neprimerno elektricno ali mehansko obremenitev. Akumulatorja ne izpostavljajte
neposredni sonéni svetlobi.

OPOMBA: Uporabljajte izklju¢no originalne izdelke, ki jih dobavi proizvajalec. Neoriginalni ali
neustrezni izdelki lahko povzroc€ijo Skodo na robotski kosilnici ali nevarnost za ljudi, Zivali in
stvari.

a. Samo prodajalec ali servisni center smeta akumulator namestiti na robotsko kosilnico in/ali ga odstraniti
Z nje.

b. Neuporabljen akumulator shranite na varnem mestu, dale¢ od virov toplote ali predmetov, ki bi lahko
povzroCili kratek stik (klinov, vijakov, raznovrstnih kovinskih predmetov).

c. Polnilnik akumulatorja uporabljajte dale¢ od vnetljivih povrsin ali snovi ter po moznosti na suhem kraju.

d. Akumulator in polnilnik akumulatorja prevazajte v originalni embalazi.

Varovanje okolja

OPOMBA: Varovanje okolja mora biti pomemben in prednostni vidik pri uporabi stroja, v korist
civilnega sozitja in okolja, v katerem Zivimo.

a. Embalazo in poSkodovane dele odstranite v skladu z lokalnimi predpisi, ki veljajo v drzavi uporabe.

b. Elektriéno opremo (robotsko kosilnico, akumulator, napajalnike itd.) odstranite v skladu z evropsko
direktivo 2020/19/EU in nacionalnimi standardi. Za podrobnejSe informacije o odstranjevanju se pos-
vetujte s svojim prodajalcem ali z ustanovo, ki je pristojna za odstranjevanje odpadkov iz gospodinjstev.

c. Priporocljivo je lo€eno zbiranje izdelkov in embalaze.

1.VARNOST
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1.3. USTAVITEV IN IZKLOP ROBOTSKE KOSILNICE V POGOJIH VARNOSTI

OBVEZNOST:
Pred ¢iSéenjem, prevozom ali vzdrzevanjem vedno varno izklopite robotsko kosilnico.

Zahteve in obveznosti:
* Varnostni kljuc.

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da varno ustavite robotsko kosilnico, in odprite zas¢&itni pokrov (B).
2. lzvlecite varnostni klju¢ (C), da varno izklopite robotsko kosilnico.
3. Zaprite zas¢itni pokrov (B).
4. Robotska kosilnica je varno ustavljena ali izklopljena.

OPOMBA: po varni ustavitvi je za ponovni zagon robotske kosilnice treba pritisniti na gumb
"START" preden zaprete pokrov.

1.VARNOST
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MERSKA STIGA Stig + STIGA Stig +
TEHNICNE SPECIFIKACIJE ENOTA Powerkit E600 Powerkit E1200
Dimenzije (SxVxG) [mm] 413 x 252 x 560 413 x 252 x 560
TeZa robotske kosilnice [kg] 7,6 8
Visina kosnje (Min—-Max) [mm] 20-60 20-60
Premer rezila [mm] 180 180
Hitrost koSnje [rpm] 2850 +50 2850 +50
Hitrost premikanja [m/min] 22 22
Maksimalni naklon % 45 45
Maksimalni naklon vzdolz oboda % 20 20
Tip elektri¢cnega motorja za voznjo - Brezkrtacni Brezkrtacni
Sistem ko$nje - 4 vrtljiva rezila 4 vrtljiva rezila
Koda rezalne naprave - 322104105/0 322104105/0
Tip elektricnega motorja za ko$njo - Brezkrtacni Brezkrtacni
Izmerjena raven zvoéne moci [dB] (A) 57 57
Negotovost glede emisij hrupa, KWA [dB] (A) 1.47 1,47
Zajamcena raven zvo¢ne moci [dB] (A) 59 59
Raven hrupa na uSesu upravljavca [dB] (A) 46.3 46,3
Klasifikacija IP robotske kosilnice - IPX5 IPX5
Klasifikacija IP polnilne postaje - IPX1 IPX1
Klasifikacija IP napajalnika - IP67 IP67
Delovna temperatura okolja robotske kosilnice [°C] [°C] 0-50 0-50
Delovna temperatura okolja polnilne postaje [°C] [°C] -10-50 -10-50
Delovna temperatura okolja napajalnika [°C] [°C] -10-50 -10-40
Delovna zmogljivost [m?] 600 1200
- Vhod: 100-240 VAC | Vhod: 200-240 VAC
Napajanje 1,2A 0,8A
Izhod: 30 VDC 2 A Izhod: 30 VDC 4 A
Model akumulatorja ) 2527259V 25,2-259V
2,5-2,6 Ah 5-5,2 Ah
Cas polnjenja [min] 60 80
Bluetooth - 4.2 4.2
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2. UVOD

2.1. SPLOSNI UVOD
2.1.1. NAMEN PRIROCNIKA

Ta priro¢nik je sestavni del naprave in je namenjen posredovanju informacij za njeno uporabo.

Priro¢nik hranite vso zivljenjsko dobo naprave, tako da bo v primeru potrebe vselej na voljo.

Priro¢nik je namenjen uporabniku naprave, ki je dolzan natan¢no prebrati vsebovane informacije in jih
natanéno upostevati, da se zagotovi varnost ljudi in se prepreci nastajanje Skode.

Informacije so napisane v izvirnem jeziku proizvajalca (italijansc¢ini) in prevedene v morebitne druge jezike
zaradi zakonskih in/ali komercialnih zahtev.

Za oznacitev posebno pomembnih delov besedila so bili uporabljeni naslednji znaki.

NEVARNOST \ OPOZORILO \ POZOR:
Znaki v trikotniku z rumeno podlago in érno érto oznacujejo nevarnost \ opozorilo \
pozor.

OBVEZNOST:
Znaki v krogu z modro podlago oznacujejo obveznost.

PREPOVED:
Znaki v pre¢rtanem krogu z belo podlago in rde¢o ¢rto oznacujejo prepoved.

OPOMBA: Besedila v tej obliki navajajo posebno pomembne tehni¢ne informacije, ki jih ne
smete spregledati.

2.1.2. NAVODILA ZA BRANJE NA PAMETNEM TELEFONU
Za udobnejSe branje uporabniSkega priro¢nika je priporocljivo drzati pametni telefon v vodoravnem
polozaju, kot kaze slika.

= V)

1.2 Panoramica del prodotto
1.2.1 Descrizione generale

1.2 Panoramica del prodotto
12.1 Descrizione generale
il (

! A ad X - A
pub essere programmato in modo da lavorare su pit aree.

In fase di lavoro, il obot effettua la rasatura delfarea delimitata dal filo

perimetrale (2). [ )

0] ® ©

bz |
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2.2. NA SPLOSNO O IZDELKU

2.2.1. SPLOSNIOPIS

Robotska kosilnica (A) je zasnovana in izdelana za samodejno kosnjo trave na vrtovih ob kateri koli uri
podnevi ali ponogi.

Glede na razlicne znacilnosti povrSine, ki jo je treba pokositi, lahko robotsko kosilnico programiramo za
delo na ve¢ obmogjih, omejenih z obodno Zzico.

Med delovnim ciklom robotska kosilnica kosi travo na obmoc¢ju, omejenem z obodno Zico (B).

Ko robotska kosilnica zazna obodno zico (B) ali naleti na oviro (C), preusmeri svojo pot v naklju¢no smer.
Po principu naklju¢nega delovanja robotska kosilnica samodejno pokosi celotno z zico omejeno trato.
Katerakoli druga raba je lahko nevarna in lahko povzro¢i poskodbe na ljudeh in/ali na kosilnici. K nepravilni
uporabi spada (na primer, a ne samo): prevazati na stroju osebe, otroke ali Zivali; voziti se na stroju;
uporabljati stroj za vleko ali potiskanje tovorov; uporabljati stroj za ko$njo drugega, ne travnatega rastlinja.

fic

9
¥ K
@//@
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2.2.2. GLAVNI SESTAVNI DELI

* Paket 1: Osnovni komplet robotske kosilnice

(A) Robotska kosilnica (C1) Priro€nik z navodili
(B) Polnilna postaja (C2) Vijaki za pritrditev polnilne postaje
(C) Zacetni komplet (C4) Omot z rezili in pritrdilnimi vijaki
(C4) Pokrov akumulatorja in pritrdilni vijaki
(C5) Konektoriji za polnilno postajo
(C6) Etiketa App Lock
(C7) Spoj za obodno zico

e Paket 2: Komplet akumulatorja (naprodaj loéeno)
Ta komplet je na voljo v dveh razli€icah (glejte odst. 1.4) in je potreben za delovanje robotske
kosilnice.

(D) Akumulator
(E) Napajalnik polnilne postaje

OPOMBA: Prvo namestitev ali zamenjavo akumulatorja mora opraviti SERVISNO OSEBJE
PODJETJA STIGA; teh opravil ne sme izvajati uporabnik.

1.UVOD
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* Paket 3: Namestitveni komplet (opcijski)

(F) Obodna zica

(G) Klini za pritrditev obodne Zice
(H) Spoj za obodno Zico

(I Konektorji za polnilno postajo

M &

ODSTRANITEV EMBALAZE

Spodaj so navedeni vsi koraki za pravilno razpakiranje:

1.

2
3.
4.
5

SL

Odprite Skatlo robotske kosilnice;
Izvlecite Skatlo "zagetni komplet";
Izvlecite kartonasto pregrado;
Izvlecite robotsko kosilnico;
Izvlecite polnilno postajo.

1.UVOD I 13
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2.4.

ZNAKI IN TABLICE

Spodaj so prikazani vsi znaki, ki so names$¢&eni na robotski kosilnici:

POZOR:
Preberite navodila, namenjena uporabniku, preden zazenete delovanje izdelka.

POZOR:
Nevarnost izmetavanja predmetov v telo.
Ko stroj deluje, ohranjajte primerno varnostno razdaljo od njega.

POZOR:

Rok in nog ne vstavljajte v ohiSje rezalne naprave.

Izvlecite napravo za onemogocitev, preden se lotite posegov na stroju oziroma ga
dvignete.

POZOR:
Rok in nog ne vstavljajte v ohiSje rezalne naprave.
Ne vzpenjajte se na stroj.

PREPOVED:
Za Ciscenje ali pranje stroja ne uporabljajte visokotlaénih Cistilcev.

PREPOVED:

Prepricajte se, da na delovhem obmoc¢ju med delovanjem stroja ni ljudi (zlasti otrok,
starejsih ali invalidov) in domagih zivali.

Med delovanjem stroja pazite, da so otroci, domace zivali in druge osebe na varnostni
razdalji.

1.UVOD
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Spodaj so prikazani vsi znaki, ki so names¢eni na akumulatorju:

OH B X

Preberite navodila, namenjena uporabniku, preden zazenete delovanje izdelka.

{t Ne odstranjujte akumulatorja skupaj z obi¢ajnimi gospodinjskimi odpadki.

Akumulator odstranite v pooblas¢enih centrih za zbiranje odpadkov.

@ Akumulatorja ne vrzite v ogenj in ga ne izpostavljajte virom toplote.

Akumulatorja ne potapljajte v vodo in ga ne izpostavljajte viagi.

2.5. SPLOSNA NAVODILA ZA BRANJE PRIROCNIKA

Spodaj so navedeni kriteriji, uporabljeni za pripravo tega dokumenta.

o0k W

Naslov teme (A).

Zahteve in oprema za izvedbo postopka (B).
Opis postopka (C).

Slike za ponazoritev postopka (D).

Naslov oddelka v aplikaciji (E).

Postopek krmarjenja po aplikaciji (F).

/TIGA
— /TIGR

NOTA:
23 ol PERIL Le immagini riportate per questa sezione sono puramente indicative.

Dala pagina (A) & possibile raggiungere le seguenti sezion:
« Prelogin

+ Concierge
+ Onboarding
rretta. La mancanza della cover non pe- + SingUp
+ Proflazione utente

3.102.@:EL0GIN
0 non permette il funzionamento del

retormeko) s robot.

1 la pagin
clinazione (I 2. Autorizzare Iop allu sode\GPSdeHe\elo no.
Verfcarscho nlfaros i avord non 1 iane mpedme nti (oggetti abbandonati. Prer

a
3. .mpo del rivenditore desiderato (D) per accedervi.
(E) per eseguire una eventuale ricerca libera del riven ditore.
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2. SICUREZZA 3. INSTALLAZIONE
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3.
3.1.

3.2.

NAMESTITEV
SPLOSNE INFORMACIJE ZA NAMESTITEV

OPOZORILO:
Namescenih varnostnih naprav ne spreminjajte, ne predelajte, ne zaobidite in ne

odstranjujte.

OPOMBA: Za dodatna pojasnila 0 namestitvi izdelka se obrnite na prodajalca STIGA.

KOMPONENTE ZA NAMESTITEV
A) Polnilna postaja (prisotna v osnovnem kompletu)
Napajalnik (prisoten v kompletu akumulatorja)
Obodna zica (prisotna v namestitvenem kompletu)
Klini za pritrditev obodne Zice (prisotni v namestitvenem kompletu)
) Pritrdilni vijaki polnilne postaje (prisotni v osnovnem kompletu)
F) Spoj za obodno zico (prisoten v namestitvenem kompletu)
G) Konektorji za polnilno postajo (prisotni v osnovnem kompletu in namestitvenem kompletu)

(
(B
(C
(D
(E
(
(

Glejte pogl. 8 "Dodatna oprema".

3. NAMESTITEV
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3.3. PREVERJANJE POGOJEV ZA NAMESTITEV

V nadaljevanju je opisano, kako preverite pogoje in ustrezno pripravite vrt pred za¢etkom namescanja.
3.3.1. PREVERJANJE POGOJEV NA VRTU:
* Opravite pregled celotnega obmocja, da ugotovite stanje na vrtu ter prepoznate ovire in obmocja,
ki jih je treba izkljuciti.
* Preverite, ali je povrSina travnika enovita ter brez jam, kamnov ali drugih ovir; po potrebi opravite
primerne izboljSave.

OPOMBA: Poravnajte tla tako, da ob deZju ne nastajajo luze.

OPOMBA: Pri prvi namestitvi mora biti zaetna visina trave v obmo¢ju delovanja robotske
kosilnice: 20-60 mm. Po potrebi pripravite vrt s tradicionalno kosilnico.

3.3.2. PREVERJANJE ZA NAMESTITEV POLNILNE POSTAJE IN NAPAJALNIKA:

ELEKTRICNA NEVARNOST: ELEKTRICNA NEVARNOST:
A Za izvedbo elektriéne povezave mora A Napajalnika ne prikljucujte v

biti v blizini obmoc¢ja namestitve elektriéno vticnico, ¢e je vtikac ali

pripravljena vtiénica elektricnega kabel poSkodovan.

omrezja. Prepricajte se, ali je Poskodovanega kabla ne
prikljuéitev na elektricno omrezje prikljuuijte; ¢e je priklopljen, se

v skladu z veljavnimi zadevnimi ga ne dotikajte, preden ga ne
predpisi drzave, v kateri se naprava odklopite od napajanja.

uporabilja. Poskodovan kabel lahko privede do

stika z deli, ki so pod napetostjo.

ELEKTRICNA NEVARNOST:

A Pripravljeno ozi¢enje mora biti
zasciteno z odklopnikom na
diferenéni tok (RCD), katerega
sprozilni tok ne sme biti visji od
30 mA.

Postopek:
1. Narobu trate pripravite ravno obmocdje za namestitev polnilne postaje (A); po moznosti naj se nahaja
na najve¢jem delu vrta in v blizini elektri¢ne vti¢nice.
2. PrepriCajte se o dovolj velikem prostoru za namestitev polnilne postaje na ravnem delu obodne
zice (B), tako da bo razdalja polnilne postaje od morebitnih ovinkov vsaj X = 200 cm; tla morajo biti
popolnoma ravna in kompaktna, da se prepreci deformacija povrsine polnilne postaje.

o

[

© .
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/\ POZOR:
y. \ Napajalni kabel (C), podaljsek in vsi drugi elektri¢ni kabli, ki ne pripadajo
izdelku, morajo ostati zunaj obmocja kosnje, tako da so vselej dale¢ od nevarnih
delov v gibanju in se preprecijo poskodbe kablov, ki bi lahko privedle k stiku z
deli pod napetostjo.

3. Prepri¢ajte se, da je obmodje, izbrano za namestitev polnilne postaje (D), oddaljeno vsaj 400 cm od
polnilne postaje (E) katere koli druge robotske kosilnice.

o

%* T ®

A POZOR:
/8\ Prevelika blizina med dvema polnilnima postajama lahko povzroéi motnje.

/ \
4. Pripravite obmocje namestitve napajalnika (B) tako, da nobene vremenske razmere ne bodo mogle
povzro iti njegovega zalitja z vodo.

OPOMBA: Zazeleno in priporocljivo je, da napajalnik (B) namestite v zaprt prostor, zas¢€iten pred
atmosferskimi vplivi, v polozaju, ki ga nepooblas€ene osebe, kot so otroci, ne morejo dosedi
(X>160 cm).
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3.3.3. GLAVNA PREVERJANJA ZA NAMESTITEV OBODNE ZICE:

1. Preverite, ali je najvecji naklon delovhega obmocja manijsi ali enak 45 % (E), in upos$tevajte pravila, ki

jih prikazujejo spodnje slike.

a) Ce je naklon <20 %, se obodna zica lahko namesti na njem tako, kot kaze slika;

b) Ce je naklon > 20 % in < 45 %, mora biti obomoc¢je naklona vklju¢eno z upostevanjem razdalje, ki
jo prikazuje slika;

c) Ceje naklon > 20 % in obmocje naklona ne spada k delu vrta, ki je namenjen kosniji, je treba
upostevati razdaljo, ki jo prikazuje slika;

d) Ce je naklon > 45 %, je treba obmocje naklona izkljuciti ob upostevanju razdalje, ki jo prikazuje
slika.

(a)

3. NAMESTITEV
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POZOR:

Robot lahko kosi povrSine z najve¢jim naklonom 45 %.

Ce se navodila ne upostevajo, lahko robot zdrsne in izstopi iz delovnega
obmogja.

POZOR:

Ni mogoce kositi obmog¢ij z nagibom, ki presega maksimalni dopustni nagib.
Obodno zico torej namestite pred klancem, tako da bo tisti predel trate izkljuéen
iz obmocja kosnje.

2. Preverite celotno delovno povrsino: prepoznajte ovire in obmocja, ki jih je treba izkljuciti z delovnega
obmogja (F) in razmejiti z obodno Zico (G).

3. NAMESTITEV
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3.4. KRITERIJI ZA NAMESTITEV OBODNE ZICE
3.4.1. POZICIONIRANJE OBODNE ZICE

Postopek:
1.V primeru prisotnosti tlaka ali poti (A) na isti ravni s trato, namestite obodno Zico (B) na razdalji
X1 =5 cm od roba tlaka.
2. 'V blizini gredice na isti viSini, kovinskega pokrova jaska, povrSine za tuSiranje ali elektri¢nih kablov
namestite obodno zico (C) na razdalji vsaj X2 = 30 cm.

3. Ceje prisotna ovira, na primer jarek (D), stena ali nizek zid (E), namestite obodno Zico (F) na razdalji
vsaj X3 = 35 cm od ovire.

3. NAMESTITEV
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4. Ce je prisotna ziva meja (G) ali rastlina s Strledimi koreninami (H), namestite obodno Zico (F) na
razdalji vsaj X4 = 30 cm.

5. Ce je prisoten bazen ali ribnik brez zidka (1) ali pa neza$gitena javna cesta (L), namestite obodno
zico (F) na razdalji vsaj X5 = 90 cm.
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6. Ce sta bazen (M) ali cesta (N) na koncu nagnjenega obmocéja (O), namestite obodno Zico (P) na
razdalji vsaj X6 = 150 cm.

POZOR:
Ce je naklon veéji od 45 %, je treba nagnjeno obmogéje izkljuéiti iz obmoéja
kosnje (glejte odst. 3.3).

OPOZORILO:
Delovno obmocéje mora biti ograjeno z neprehodno ograjo. Poskrbite za ustrezno
ograjo ali pa nadzorujte robotsko kosilnico med njenim delovanjem.

3.4.2. RAZMEJITEV OVIR:

Postopek:

1. Ce je najmanj$a razdalja med dvema odsekoma obodne Zice X = 70 cm, je oviro mogod&e razmeiiti
tako, kot kaze slika (Q): z medsebojnim ujemanjem (prekrivanjem) obeh odsekov Zice, ki pa se ne
smeta prekrizati (R).

2. Zarazmejitev ovire (S):
¢ Obodno zico namestite do ovire in oviro obkrozite;

* Zico povedite nazaj po prejéniji poti, tako da se odseka Zice ujemata (prekrivata) pod istim klinom,
ne da bi se krizala (R).

@\f s
% o
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OPOMBA: Za pravilno delovanje robotske kosilnice, mora biti minimalna dolzZina ujemajocih
(prekrivajocih se) (R) odsekov X =70 cm.

3. Ce je najmanj$a razdalja med dvema razliénima odsekoma obodne Zice X < 70 cm, oviro lahko
razmejite tako, da loCite oba odseka Zice z razmikomY = 30 cm, kot kaZe slika (T); oziroma - e je
ovira dovolj robustna, je lahko pustite nezas€iteno, kot kaze slika (U).

*

@ ¥ @

@.
I@@/@E
@.

4. Na splo$no je priporocljivo razmejiti ovire, toda ¢e so prisotne dolo¢ene ovire, ki lahko vzdrzijo
udarce, na primer drevesa brez strlecih korenin (V) ali drogi (2), jih lahko pustite brez razmejitve.
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3.4.3. PREHODI MED RAZLICNIMI PREDELI VRTA

Postopek:

/TIGA

1. Ce so prisotni koridorji, mora biti razdalja med dvema razli¢nima odsekoma obodne Zice Z = 70 cm.
2. Ce je Sirina koridorja med dvema odsekoma zice Z < 70 cm, se obmocije (A) Steje za "zaprto

obmodje" in ga robotska kosilnica ne more doseci samodejno.

OPOMBA: Za programiranje robotske kosilnice v zvezi s konfiguracijo vrta, ki vsebuje "zaprto

obmogje", glejte postopek v odst. 3.7.5 "Closed Area".

" .

o
%
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3.5. NAMESTITEV KOMPONENT

I\

ELEKTRICNA NEVARNOST:
Uporabljajte izkljuéno polnilnik
akumulatorja in napajalnik,

ki ju dobavi proizvajalec.
Nepravilna uporaba lahko
povzroci elektricne udare in\ali
pregrevanje.

OPOZORILO:

Pripravljeno ozi¢enje mora biti
zasciteno z odklopnikom na
diferenéni tok (RCD), katerega
sprozilni tok ne sme biti visji od
30 mA.

I\

ELEKTRICNA NEVARNOST:

Za izvedbo elektricne povezave
mora biti v blizini obmoc¢ja
namestitve pripravljena
vticnica elektricnega omrezja.
Prepricajte se, ali je prikljucitev
na elektricno omrezje v skladu
z veljavnimi zadevnimi predpisi
drzave, v kateri se naprava
uporablja.

ELEKTRICNA NEVARNOST:
Prikljucite elektricno napajanje
Sele po zaklju€ku vseh
namestitvenih postopkov.

Po potrebi med namestitvijo
izklopite splosno elektricno
hapajanje.
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3.5.1. INSTALACIJA OBODNE ZICE
POLAGANJE S KLINI

OPOZORILO: OPOZORILO:
A Nevarnost ureza rok. A Nevarnost izmeta drobcev v o¢i.

Zahteve in obveznosti:

* Nizka trava po celotni poti * Kladivo

e Obodna zica ¢ Rokavice

e Pritrdilni Klini e Ocala

e Spoji za obodno zico ¢ Elektri¢arske Skarje

e Klesce
OBVEZNOST ROKAVIC: OBVEZNOST OCAL:

@ Uporabite zasc¢itne rokavice, da 1] Uporabite zas¢itna ocala, da
preprecite nevarnost ureza rok. preprecite nevarnost izmeta
drobcev v o¢i.

Postopek:
1. Polozite obodno zico (A), tako da jo za¢nete polagati na obmoc¢ju namestitve polnilne postaje.
2. Polozite Zico vzdolz celotne poti, pritrdite jo z ustreznimi klini (B), razmaknjenimi priblizno 100 cm, in
upostevajte navedene pogoje za namestitev (glejte odst. 3.3 in odst. 3.4).
3. Pustite 2 m Zice vec od celotne poti, da boste ta viSek lahko odrezali po meri v zaklju¢ni fazi
postopka.
OPOMBA: Na neravnih odsekih pazite, da se zica (A) ne zaplete. Polozite Zico tako, da bo
oblikovala pravilen krozni lok s polmerom okrog 20 cm

OPOMBA: Obodna Zica, ki jo uporabite za namestitev, mora biti dolga vsaj 40 m. Ce je Zica
krajSa, je treba namestiti upor za majhne obode (glejte odst. 3.5.4. in pogl. 8 "Dodatna oprema").

POZOR:
Prepricajte se, da je zica na celotni poti v stiku s tlemi, da je robotska kosilnica
ne bi poskodovala

3. NAMESTITEV
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POLAGANJE Z ZAKOPAVANJEM
(SME IZVESTI SAMO POOBLASCENI PRODAJALEC)

Na podlagi naro€ila pooblad€enemu prodajalcu STIGA je obodno Zzico mogoc¢e namestiti tudi s posebnim
strojem za zakopavanje zice, brez uporabe klinov.

3.5.2. SPAJANJE OBODNE ZICE.

OPOZORILO: OPOZORILO:
A Nevarnost ureza rok. A Nevarnost izmeta drobcev v o¢i.

Zahteve in obveznosti:

* Spoj za obodno zico * Rokavice
e Elektricarske Skarje e Ocala
e Klesce
OBVEZNOST ROKAVIC: OBVEZNOST OCAL:
@ Uporabite zascitne rokavice, da 40 Uporabite zas¢itna ocala, da
preprecite nevarnost ureza rok. preprecite nevarnost izmeta
drobcev v o¢i.

Pri names¢anju zice ali v primeru nenamernega pretrganja se lahko pojavi potreba po spajanju Zice.
Postopek:

Polnilno postajo odklopite od elektri¢nega napajanja.

Namestite obodno zico v skladu s polozajem (A).

Vstavite oba konca zice v spoj v skladu s polozajem (B).

S kleS€ami potisnite do konca gumb na zgorniji strani spoja v skladu s polozajem (C).
Obodna Zica je zdaj pravilno names¢ena v spoju (D).

a0~

PREPOVED:

Ne uporabljajte izolacijskega traku ali spojev druge vrste (kabelskih zank, sponk
itd.), ki ne zagotavljajo pravilne izolacije. Vlaga v tleh povzro€i oksidacijo in
prekinitev obodne zice.
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3.5.3. NAMESTITEV POLNILNE POSTAJE

OPOZORILO:
Nevarnost ureza rok.

OPOZORILO:
Nevarnost izmeta
drobcev v o€i.

ELEKTRICNA NEVARNOST:

Prikljucite elektri€no napajanje Sele po
zakljucku vseh namestitvenih postopkov. Po
potrebi med namestitvijo izklopite sploSno
elektri€no napajanje.

Zahteve in obveznosti:

* Raven teren * Kompaktna tla
¢ Polnilna postaja e Obodna zica
¢ Napajalnik e Pritrdilni Klini
e |zvija¢ e Kladivo

* ElektriCarske Skarje * Rokavice

e Ocala

OBVEZNOST ROKAVIC: OBVEZNOST OCAL:
@ Uporabite zasc¢itne rokavice, da Uporabite zas¢itna ocala, da
preprecite nevarnost ureza rok. preprecite nevarnost izmeta
drobcev v o¢i.

Polnilno postajo je mogo¢e namestiti:
* koaksialno z obodno Zico, tako da lahko robot pride do nje s krmiljenjem po obodni zici v smeri
urnega kazalca.

Postopek:
1. Preverite pogoje za namestitev, kot je navedeno v odst. 3.3.
2. Po potrebi pripravite teren tako, da bo povrsina polnilne postaje (A) na isti visini s trato (B); tla morajo
biti popolnoma ravna in kompaktna, da se prepreci deformacija povrSine polnilne postaje.

° end
“ oA

X

O
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Odstranite pokrov (C).

4. Namestite polnilno postajo:
» Koaksialno z obodno zZico (D2), tako da lahko robot pride do nje s krmiljenjem po obodni zici v
smeri urnega kazalca.

5. Vstavite oba konca Zice v ustrezni odprtini (E2).

6. Odrezite po meri oba konca Zice.
7. Na zico namestite samoprebodne konektorje (F), (G), (H).
8. Konektorje prikljucite na sponke (I).

3. NAMESTITEV
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9. S pritrdilnimi vijaki (M) pritrdite polnilno postajo (L) na tla.

10. Ponovno namestite pokrov (C).

11. Konektor napajalnika prikljucite na polnilno postajo in nato vtika¢ napajalnika prikljucite na elektricno
vtiénico.

12. Preverite: ko robotska kosilnica ni prisotna na polnilni postaji, mora kontrolna lu¢ka (N) na polnilni
postaji svetiti s stalno svetlobo (glejte odst. 4.4).

POZOR:

A Napajalni kabel, podaljSek in vsi drugi elektriéni kabli, ki ne pripadajo izdelku,
morajo ostati zunaj obmocja kosnje, tako da so vselej dale¢ od nevarnih delov v
gibanju in se preprecijo poskodbe kablov, ki bi lahko privedle k stiku z deli pod
napetostjo.

OPOMBA: Po potrebi lahko kabel, ki napaja polnilno postajo, podaljSate s podaljski. Dovoljena je
uporaba najve¢ dveh 5-metrskih podaljSkov (glejte pogl. 8 "Dodatna oprema").
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3.5.4. NAMESTITEV UPORA ZA MAJHNE OBODE

Zahteve in obveznosti:

Obodna Zica, ki jo uporabite za namestitev robotske kosilnice, mora biti dolga vsaj 40 metrov. Ce je Zica
krajSa, je treba zaporedno z obodno Zico namestiti upor (glejte pogl. 8 "Dodatki").

Postopek:

Potem ko ste pravilno namestili in pritrdili polnilno postajo (glejte odst. 3.5.3), ravnajte, kakor sledi:
1. Odstranite pokrov (C).

Odrezite po meri oba konca Zice.

Na zico namestite samoprebodne konektorje (F), (G), (H). (Glejte odst. 3.5.3).

Prikljucite upor (O) na priklju¢ek () polnilne postaje.

Prikljucite ustrezno obodno zico na upor (O).

Prikljucite drugo obodno Zico neposredno na drug prikljuéek polnilne postaje.

o0k wN

3.6. POLNJENJE ROBOTSKE KOSILNICE PO NAMESTITVI

Zahteve in obveznosti:
* Polnilna postaja.

Postopek:
1. Napolnite robotsko kosilnico (glejte odst. 4.4).

OPOMBA: Ob prvem polnjenju morajo akumulatorji ostati priklju¢eni na napajanje vsaj 2 uri.
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3.7. NASTAVITVE IZDELKA

Zahteve in obveznosti:

Avtomatsko delovanje robotske kosilnice zahteva vrsto nastavitey, ki jih je mogoce izvesti prek mobilne
naprave (pametnega telefona) iOS ali Android z nameS¢&eno aplikacijo "STIGA.GO".

Aplikacijo za iOS lahko prenesete iz trgovine iOS App Store. Aplikacijo za Android lahko prenesete iz
trgovine Google Play.

Iz aplikacije je mogoce:
* Robotsko kosilnico zagnati, ustaviti in prisiliti, da se vrne na polnilno postajo.
* |zbrati nacin Delo v zaprtem obmocju — obmogju, ki ga robotska kosilnica ne more doseci
samostojno.
* |zbrati na€in Programirano delo / Posamezni cikel ko$nje.
* Nacrtovati Delovne urnike za dneve v tednu.
* Nastaviti ToCke za zaCetek dela za enakomerno ko$njo celotnega vrta.
» Nastaviti dneve v tednu za koSnjo robov.
* Omogociti na€in Eco z nizko porabo energije.
* Omogociti Senzor za dez in nastaviti njegovo obcutljivost.
* Omogociti razli€nim uporabnikom uporabo robotske kosilnice prek aplikacije.
* |zbrati svojega lokalnega prodajalca in ga kontaktirati.

OPOMBA: Slike, prikazane v tem oddelku, so zgolj ponazorilne in se v prihodnosti lahko
razlikujejo od prikazov v aplikaciji izdelka.

Stig + PowerKit E600 Stig + PowerKit E1200

Border Cut

Run Beside Wire

Go-To Cut Points

Eco Mode

Rain Sensor

Closed Area
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KAZALO NASTAVITEV IZDELKA

3.7.1.
3.7.2.
3.7.3.
3.7.4.
3.7.5.
3.7.6.
3.7.8.
3.7.7.
3.7.9.
3.7.10.
3.7.11.
3.7.12.
3.7.13.
3.7.14.
3.7.15.
3.7.16.

3.7.1.

Ob prvem dostopu do aplikacije je mogoce:

(=T Mo T | 33
PRIJAVA (SIGN UP)....cueucuiereeracsereessassesessssssesessssssssssssssassessnsssssssensassssssssasssssssens sassssentssssssensssssssestnssssssssnsessassensessassensses 33
SEZNANUJANUE (PAIRING) ...ucucuiuieeecscsssissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssasssssssssssssassssssessssssssssssssssassssssnsnsass 34
STRAN IZDELKA (DEVICE PAGE).....ccsuiteteessssessssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsasssssssssnes 35
ZAPRTO OBMOCUE (CLOSED AREA) .....cuceeeeeuesssesessessssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssssassnssssssssssnssssesnssssssssssnsnsanas 35
NASTAVITVE (SETTINGS) w.eueeecucusssrescssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssasassssssssasssssssssssssssnsasssssssssnsssssssssasssassns 35
DELOVNI CASI (MOWING SESSIONS) ...cucuruieccuisimescscssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssassssssssssassssassssssssssssasasss 36
POSAMEZNA KOSNJA / PREDVIDENI PROGRAM (SPOT CUT / SCHEDULED)........cucuecmueeeeeeneenseensesssseesssessanes 36
GO-TO CUT POINTS .oucucucureeencscssssssssesessssssssssssssssssssssssssssssssssssnsasssssssssssssssssnsssssssssssssssssssnssssssssnsssassesssssssssssnssssasssssssnnes 37
KOSNUJA ROBA (BORDER CUT)...c.cvueecueuisrssesessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssnsnsssssssnsssssasans 37
[=CoZo 1111 (o] o) N 38
SENZOR ZA DEZ (RAIN SENSOR).....cuimiecucuierirscssssssssscssssssssssssssssssassssssssssasssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssssssssasss 38
UPRAVLUANUE UPORABNIKA ......ocuitiiccsisissiscssssssssscassssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssnsassssssssssnssess 39
PRODAUALCH (DEALER).......couiiicsitisssesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssssassssssssssasasssssssssssssssssnsnssssssssssnssess 39
SPOROCILA (MESSAGES).....csueeeesesrsresesssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssessssssssssssssnssssssssssssssssassnssssssssssessesss 40
PROFIL (PROFILE) ...ueuiteteseussreesesesssssessesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssassessssssssssesssssnssssssssssnssssssssnsnssesssssssnsssssans 40
PRELOGIN

1. Dostopati do strani z informacijami o prodajalcih in izdelkih
STIGA (A);
2. Opraviti prvo registracijo (B);
3. Opraviti prijavo (Ze registrirani uporabniki) (C).
=== .
I M Findmydealer
3.7.2. PRIJAVA (SIGN UP)

Oddelek "Sign Up" omogoca prijavo uporabnika in dostop do vseh funkcij aplikacije.

1.

2.

Uporabnik se lahko prijavi prek svojega rauna Google, Facebook in Apple (A) ali ustvari nov racun
tako, da izpolni zahtevana polja (B).
Za postopek prijave je potrebna preveritev prek e-poste (C).

3. NAMESTITEV



/TIGA

| |
9:41 941 “\ 941 /
< SIGN UP < \\ & siGN ‘\
| |
\ |
\

Welc in Stiga!

coweye @ o

Phone number

Confirm password* Verify your email

Fdlike to receive marketing promotions
from Stiga

1 agree to the Stiga

Email address*

Already have an account?

3.7.3. SEZNANJANJE (PAIRING)
Oddelek "Pairing" omogoca vzpostavitev povezave mobilne naprave z robotsko kosilnico prek Bluetootha.

Pritisnite gumb (A) za dostop do strani za seznanjanje Bluetooth.

Potrdite, da dovoljujete seznanjanje prek povezave Bluetooth (B).

Sledite ¢arovniku za seznanitev izdelka.

Po vzpostavitvi povezave se prikaze glavna stran izdelka.

Pritisnite gumb (C), da dostopite do strani izdelka.

Pritisnite gumb (D) za dostop do strani z menijem (E), od koder je mogoc€e preimenovati, odstraniti
povezavo in povezati robotsko kosilnico ali prenesti priro¢nik za uporabo.

o0k wN

OPOMBA: Ce mobilna naprava ne zazna robotske kosilnice, preverite, ali robotska kosilnica ni
povezana s kakSno drugo napravo (glejte odst. 4.3.6).

o device!

Add your f|{st device by tapping
thil card below

App permission

STIGA is requesting permission to
urn on Bluetooth to pair a new
device. Allow?

Yes

Device page

£ Rename

< X > 22 Delete device

B connect

Downlead manual

B2
)

©
3
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3.7.4. STRAN IZDELKA (DEVICE PAGE)

V oddelku "Device Page" lahko zazenete
delovanje robotske kosilnice ali ukazete, naj se
vrne na polnilno postajo.

1. Pritisnite gumb (A), da zaZzenete robotsko
kosilnico.

2. Pritisnite gumb (B), da zaustavite robotsko
kosilnico.

3. Pritisnite gumb (C), da ukazete vrnitev
robotske kosilnice na polnilno postajo.

4. Pritisnite na polje (D), da robotski kosilnici
ukazete koSnjo na obmodju, ki ni samostojno
dosegljivo. (Glejte odst. 3.7.5).

F.. G .-\
« =

STIG 23R1

Device Settings

B

E
Status On
Mouing Mode Spot Cut

0 < e
09:12 12200 25 JUN

Cutting closed area °

B Start spot cut

/TIGA

F.. G .=\
< +2

STIG 23R1

Device Settings

Status On
Mowing Mode I'm mowing

» & e
09:12 12200 25 JUN
=

Cutting closed area °
o E=d

3.7.5. ZAPRTO OBMOCJE (CLOSED AREA)
(Na voljo v razlic¢ici Powerkit E1200)

Oddelek "Closed Area" vam omogoca, da robotsko kosilnico zazenete
v zaprtem obmocju, ki je obi¢ajno izklju¢eno iz obmocja kosnje, ker ga
robotska kosilnica ne more doseci, vendar je prav tako razmejeno z

obodno Zico. (Glejte odst. 3.3).

1. Pritisnite gumb (A), da izberete nacin "Zaprto obmogje".

2. Robotsko kosilnico postavite v notranjost zaprtega obmocja in sledite

vodenemu postopku.

OPOMBA: Uporabnik lahko izbere, ali naj robotska kosilnica
deluje ves €as avtonomije akumulatorja ali nastavljeni krajsi ¢as.

OPOMBA: Preverite razpoloZljivost te funkcije v aplikaciji STIGA.GO.

1) & e
09:12  12.200 25JUN
Hhmm a/mi 2020

.@.%

Cutting closed area

P startspotcut

3.7.6. NASTAVITVE (SETTINGS)

Oddelek "Settings" omogoca dostop do zaslona z nastavitvami robotske kosilnice.

1. Pritisnite gumb (A), da dostopite do nacina Nastavitve.
2. Pritisnite na funkcijo (B), da izvedete nastavitev.

Iz menija oddelka "Settings" je mogoce tudi:
e izbrati mersko enoto (C);
e izbrati obliko za prikaz datuma/ure (D);

e ponastaviti robotsko kosilnico na tovarniske nastavitve (E).
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eeeeee

Spot cut () S|heduled
Mowing sesons )
MON TUE WED THU [RI SUN
«<=n
Status On Bord: )
Mowing Mode Spot Cut
Sat
(o} & e
09:12 12200  25JUN
hh:mm g/mi 2020 Go-to-cut points Activ @3 °
Eco mods
Cuting losed area o 38%

0% 50%

P startspot cut

3.7.7. POSAMEZNA KOSNJA / PREDVIDENI PROGRAM (SPOT CUT / SCHEDULED)

Izbirnik "Spot Cut / Scheduled" (A) omogoca aktiviranje ali deaktiviranje
nacrtovanega delovnega programa.

Glede na velikost trate vam aplikacija predlaga Stevilo ur na teden, ki jih je
priporoéljivo programirati.

spotcut Q) schduted

1.V primeru nastavitve "Scheduled" robotska kosilnica deluje v skladu z Moningsesons ©
nacrtovanim delovnim programom.

2. 'V primeru nastavitve "Spot Cut" robotska kosilnica deluje tako, da izvede <>
posamezen delovni cikel. D

Go-to-cut points Active 3 °

38%
0% 50%

3.7.8. DELOVNI CASI (MOWING SESSIONS)

V oddelku "Mowing sessions" lahko programirate delovni ¢as in delovne dneve robotske kosilnice.
Glede na velikost trate vam aplikacija predlaga Stevilo ur na teden, ki jih je priporocljivo programirati.

Pritisnite gumb (A), da odprete meni za nastavitev delovnega ¢asa in izberete dan v tednu.
Pritisnite gumb (B), da dodate nov delovni program.

Vnesite ¢as zaCetka koSnje in ¢as zaklju€ka kosnje (C) in shranite.

Uporabnik lahko uporabi isti delovni ¢as za ve€ dni v tednu (D).

Delovni ¢as bo prikazan (E) v dnevu, v katerem je predviden. S pritiskom na dolo¢en delovni ¢as se
vam ponudi moznost, da ga kopirate ali izbriSete.

oD~
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Sunday

00:00
@030

on:00

0200

Go-to-cut points Aatve 3 -]

Eco mode

38%
0% 50%

- £ Add working time

[] Sunday (-]

° Sunday °

3.7.9. GO-TO CUT POINTS

Oddelek "Go-to Cut Points" vam omogoc¢a, da nastavite eno ali ve¢ izhodis¢nih tock za delo robotske
kosilnice, da na ta nacin izboljSate stanje pokoSenosti na razliénih predelih vrta (glejte odst. 3.4). Stevilo
izhodis¢nih tock, ki jih lahko nastavite, je odvisno od modela robotske kosilnice in vrste akumulatorja.

IzhodiS¢ne toCke za delo so opredeljene z naslednjimi parametri:

* (Oddaljenost izhodis¢ne to¢ke od polnilne postaje, merjena vzdolz obodne zice (G).

* Smer doseganja izhodiS¢ne to¢ke za delo (smer urnega kazalca ali nasprotna) (G).

* Pogostnost doseganja izhodis¢ne to¢ke za delo, izrazena v % celotnega na¢rtovanega delovnega
Casa (H).

OPOMBA: Preverite razpoloZljivost te funkcije v aplikaciji STIGA.GO.

V.. .-\ o i -
< STIG 23R1 "8 < GO-TO-CUT POINTS
Device Settings
Editing points 1
spotcus @) schoduled
Enable @
Mowing sesons )
MON TUE WED THU FRI SAT SUN
Move towards Exit-to-Cut point
Border cut @)
m Thu s Distance [rom docking station
Eco mode
42%
38%
/o 50%
: b €23 (D
o1 | @
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3.7.10. KOSNJA ROBA (BORDER CUT)

Oddelek "Border cut" vam omogoca programiranje koSnje roba trate
na dolo¢en dan.

1. Pritisnite izbirnik (A), da omogocite funkcijo.
2. lzberite dneve za kosnjo roba (B).

OPOMBA: Ko$njo robov lahko aktivirate samo na tiste dni v
tednu, ko je robotska kosilnica programirana za delo (C).

38%

0% 50%

3.7.11. ECO MODE

. vl . .. .-\
(Na voljo v razli¢ici Powerkit E1200) ¢ 40

STIG 23R1 =

Device Settings

Funkcija "Eco mode" (A) vam omogoca, da nastavite nacin nizke porabe o @) sheted

energije s skrajSanjem delovnega ¢asa robotske kosilnice; skrajSanje se

izraza v odstotkih programiranega delovnega ¢asa (B). W:ZT:";ED SUNO
OPOMBA: To funkcijo je priporogljivo uporabiljati v tistih letnih <D
Casih, ko trava raste pocasneje. sorder cut D

Mon Thu sat

OPOMBA: Preverite razpoloZljivost te funkcije v aplikaciji STIGA.GO.

38%
0% 50%

3.7.12. SENZOR ZA DEZ (RAIN SENSOR)

Funkcija "Rain sensor" vam omogoc¢a, da na
robotski kosilnici omogocite ali onemogodite senzor - o

Za dez_ Eco mode
Eco mode 38%
1. Pritisnite izbirnik (A), da omogocite funkcijo. 38% i 20
2. lzberite med tremi razpoloZljivimi stopnjami o .
obdutljivosti senzorja za dez (B). General settings
General settings
Ral ensol
Rain sensor O u

Run beside wire
Run beside wire

On wire navigation Side path
On wire navigation Side path

1,8m 1,8m

om 2.5m Om 2,5m

Change border signal ° Change border signal °
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3.7.13. UPRAVLJANJE UPORABNIKA

Glavni uporabnik, ki je opravil prvo registracijo izdelka, lahko po postopku,
ki je dostopen prek gumba (A), povabi druge uporabnike k upravljanju
robotske kosilnice.

OPOMBA: Dodane uporabnike si lahko vedno ogledate v meniju
(A) in jih upravljate.

STIG 23R1 (: )

OPOMBA: Povabljeni uporabnik mora prenesti aplikacijo na svojo
mobilno napravo in se registrirati. BS6% A 3%

Device page

OPOMBA: Preverite razpolozljivost te funkcije v aplikaciji STIGA.GO.

3.7.14. PRODAJALCI (DEALER)

V oddelku "Dealer" lahko izberete referenéni center
za tehniéno pomo¢.

1. S pritiskom na gumb (A) odprete stran (B),
kjer lahko na seznamu izberete svojega
referenénega prodajalca (C).

STIG 23R1 [ )

PlanetGarden srl LN
Via Manzoni 8

E 86% A% Eﬁj&ottade\\a(PD)

Device page

Demaul di Mazzocca Ennio -
S : - - F
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3.7.15. SPOROCILA (MESSAGES)

Oddelek "Messages" omogoca ogled sporocil\
informacij.

1. S pritiskom na gumb (A) odprete stran
(B), kjer si lahko ogledate vsa morebitna
sporogila\informacije (C) podjetja STIGA za

stiga

Anteprima del messaggio in arrivo. Qui vengono
Visualizzate le prime due righe del messaggio...

uporabnika. Stiga
Anteprima del messaggio in
Visualizzate le prime due righ
STIG 23R1 (: )
B 86% VAN
Device page
< s >

3.7.16. PROFIL (PROFILE)

Oddelek "Profile" (A) omogoca dostop do
uporabniSkega profila, kjer lahko uporabnik
spremeni podatke o rac¢unu in spremeni geslo (B).

Mark

STIG 23R1 (: ) Johnson
markferguson@gmail.com

E 86% A% Italy
+39 340 1234567

Device page
< soe >
Edit profile

®
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DELOVANJE
Zahteve in obveznosti:
* Namestitev izvedena v skladu z * Programiranje robotske kosilnice izvedeno
navodili (glejte pogl. 3) v skladu z navodili (glejte odst. 3.7 za
avtomatsko delovanje)
e Polnilna postaja prikljuéena na e Zacetna viSina trave v obmocju delovanja
napajanje robotske kosilnice: 20-60 mm
e Akumulator napolnjen ¢ Pravilno nastavljena viSina kosnje
(glejte odst. 4.4) (glejte odst. 4.6)

4.1,

PREVERITEV VARNOSTNIH NAPRAV ZA ZAGON ROBOTSKE KOSILNICE

Zahteve in obveznosti:

e Varnostni kljué.

Postopek:

1.

2.
3.

Preverite, ali je prosto gibljivi pokrov (A) pravilno names&en. Delovanje robotske kosilnice ni mogoce
brez pokrova.

Preverite, ali je varnostni kljué¢ (E) vstavljen. Ce je izvleen, se robotska kosilnica ne zazene.
Preverite, ¢e gumb za ustavitev "STOP" (B) ni aktiven. Pritisk na gumb povzro¢i ustavitev robotske
kosilnice in odprtje zas€itnega pokrova (C) komandne konzole (D).

Preverite, ali je robotska kosilnica pravilno names&ena na tleh.V primeru prevelikega naklona (= 45 %)
ali privzdignjene robotske kosilnice senzorji nagiba ustavijo njeno delovanije.
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4.2.

ROCNO DELOVANJE ROBOTSKE KOSILNICE

Robotsko kosilnico lahko uporabljate, ne da bi izvedli opisano programiranje (glejte odst. 3.7).V tem
nacinu robotska kosilnica izvede delovni cikel, se vrne na polnilno postajo in ostane tam do naslednjega
ro¢nega zagona.

Postopek:

1.

o0k Wb

Robotsko kosilnico postavite na polnilno postajo ali v vsakem primeru znotraj obmocja, ki ga
razmejuje obodna Zica.

Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
Pritisnite gumb "ON/OFF" (E) za 3 sekunde, da vklopite robotsko kosilnico.

Prepri¢ajte se, da je gumb (F) ugasnjen; €e je prizgan, ga s pritiskom ugasnite.

Pritisnite gumb "START" (M): gumb se zasveti.

Zaprite pokrov (B); robotska kosilnica je zdaj v delovhem nadinu.

OPOMBA: Ta nacin morda ne bo zagotovil ustrezne kosnje celotnega vrta, tako glede
potrebnega ¢asa kot glede enakomerne pokoSenosti, zlasti ¢e ima vrt nepravilno obliko. Da bi
dosegli najvecjo ucinkovitost robotske kosilnice, je priporodljivo izvesti programiranje (glejte
odst. 3.7).
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4.3. OPIS KOMAND NA ROBOTSKI KOSILNICI

Seznam komand, kazalnikov in njihove funkcije:
e Gumb "STOP” (A): uporablja se za varno ustavitev robotske kosilnice.
« "VARNOSTNI KLJUC" (D): uporablja se za varen izklop robotske kosilnice.
e Gumb "ON/OFF" (E): uporablja se za vklop in izklop robotske kosilnice ter za ponastavitev
alarmov.
e Gumb "PREDVIDENI PROGRAM" (F): uporablja se za izbiro predvidenega programa / delovnega
cikla.
e Gumb "VRNITEV NA POSTAJO" (G): uporablja se za prisilno vrnitev robotske kosilnice na
polnilno postajo.
e Gumb "BLUETOOTH" (H): uporablja se za prikaz stanja Bluetooth in prekinitev povezave.
e Svetle¢a ikona "ALARM" (l): uporablja se za prikaz stanja alarma.
e Svetle¢a ikona "AKUMULATOR" (L): uporablja se za prikaz napolnjenosti akumulatorja.
e Gumb "START" (M): uporablja se za zagon robotske kosilnice.

4.3.1. VARNA USTAVITEV - GUMB STOP

Gumb "STOP" (A) je komanda, ki varno ustavi robotsko kosilnico ne glede na njeno trenutno delovno
stanje.

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), ko se robotska kosilnica premika ali ko ze miruje.
2. Ob pritisku gumba "STOP" (A) se robotska kosilnica se ustavi in odpre se pokrov (B), kar omogoc¢a
dostop do drugih komand robota.
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4.3.2. VARNI IZKLOP - VARNOSTNI KLJUC

Z izvlekom "varnostnega klju¢a" (D) zagotovite varen izklop robotske kosilnice.

OBVEZNOST:
Pred kakrsnim koli opravilom za nastavitev viSine kosnje, ¢iS€enje, transport in
vzdrzevanje vedno odstranite varnostni klju¢

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. OQdstranite varnostni klju¢ (D) in ga shranite na varnem mestu.
3. Poizvedbi vzdrzevalnih del vstavite varnostni klju¢, da boste lahko vklopili robotsko kosilnico.

4.3.3. VKLOP IN IZKLOP - GUMB ON/OFF
Gumb "ON/OFF" (E) omogoca roc¢ni vklop in izklop robotske kosilnice.

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. Pritisnite gumb "ON/OFF" (E) za 3 sekunde, da vklopite ali izklopite robotsko kosilnico.

OPOMBA: Za vklop robotske kosilnice mora biti varnostni klju¢ (D) vstavljen.

OPOMBA: Ob izvleku varnostnega klju¢a (D) se robotska kosilnica izklopi, tudi ¢e poprej ni bila
izklopljena z gumbom "ON/OFF".

OPOMBA: Ce obstajajo aktivni alarm, z dvakratnim pritiskom gumba "ON/OFF" ponastavite
alarme.
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4.3.4. I1ZBIRA PREDVIDENEGA PROGRAMA / POSAMEZNEGA DELOVNEGA CIKLA - GUMB ZA
PREDVIDENI PROGRAM

Gumb "PREDVIDENI PROGRAM" (F) vam omogoca, da aktivirate ali deaktivirate urnik dela, nastavljen
prek aplikacije.

 Ce je gumb (F) osvetljen z zeleno barvo, robotska kosilnica deluje v skladu z naértovanim
delovnim programom. (glejte tudi odst. 3.7.7, glejte odst. 3.7.8 za programiranje).

 Ceje gumb (F) izklopljen, robotska kosilnica deluje tako, da izvede en sam delovni cikel in se nato
vrne na polnilno postajo. (glejte tudi odst. 3.7.7).

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. S pritiskom na gumb "PREDVIDENI PROGRAM" (F) je mogoce preiti od programiranega dela k po-
sameznemu delovnemu ciklu.
3. Zazagonrobotske kosilnice sledite enemuizmed naslednjih postopkov, upostevajo¢ navedene okoliscine:
* Ce je predvideni program aktiven, sledite enemu izmed naslednjih postopkov:
- Robotska kosilnica je na polnilni postaji:

- Zaprite pokrov (B), robot bo sledil predvidenemu programu;

- Pritisnite gumb "START" (M), da napotite robota k delu; gumb zasveti. Ce robotska
kosilnica ni v programiranem delovnem €asu, bo izvedla en delovni cikel, se vrnila na
postajo in nadaljevala z delovanjem po predvidenem programu.

- Robotska kosilnica zunaj polnilne postaje:

- Pritisnite gumb "VRNITEV NA POSTAJO" (G), da napotite robota na postajo; gumb
zasveti;

- Pritisnite gumb "START" (M), da napotite robota k delu; gumb zasveti. Ce robotska
kosilnica ni v programiranem delovnem €asu, bo izvedla en delovni cikel, se vrnila na
postajo in nadaljevala z delovanjem po predvidenem programu.

« Ce predvideni program ni aktiven, sledite enemu izmed naslednjih postopkov:
- Pritisnite gumb "VRNITEV NA POSTAJO" (G), da napotite robota k postaji; gumb zasveti.
- Pritisnite gumb "START" (M), da napotite robota k delu; gumb zasveti.
4. Zaprite pokrov (B).
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4.3.5. PRISILNA VRNITEV NA POLNILNO POSTAJO - GUMB ZA VRNITEV NA POSTAJO

Gumb "VRNITEV NA POSTAJO" (G) vam omogoca, da robotski kosilnici ukazete vrnitev na polnilno
postajo. Ce ob odprtju pokrova (B) gumb (G) zasveti, to pomeni, da se je robotska kosilnica Ze vradala k
postaji.

Postopek:

1.

2
3.
4.
5

Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
Pritisnite gumb "VRNITEV NA POSTAJO" (G).

Gumb zasveti z zeleno barvo, funkcija je aktivna.

Zaprite pokrov (B).

Robotska kosilnica se zazene in samodejno vrne na polnilno postajo.

OPOMBA: Ce je akumulator prazen, ob pritisku gumba "VRNITEV NA POSTAJO" (G) ikona
akumulatorja utripa z rde€o barvo, kar pomeni, ukaza ni mogoce izvesti.

OPOMBA: Robotska kosilnica se zazene Sele po zaprtju pokrova (B).

OPOMBA: Robotska kosilnica se bo vrnila na polnilno postajo z izklopljeno rezalno napravo.
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4.3.6. PRIKAZ STANJA BLUETOOTH IN PREKINITEV POVEZAVE - GUMB BLUETOOTH

Gumb "BLUETOOTH" (H):
- Utripa modro, Ce je robotska kosilnica na voljo za seznanjanje.
- Sveti modro, Ce je robotska kosilnica povezana z mobilno napravo.
Ob zaprtju aplikacije robotska kosilnica samodejno prekine povezavo z napravo.
Gumb (H) se uporablja za prekinitev povezave robotske kosilnice v primeru, ko aplikacija drugega
uporabnika nehote ostane povezana z robotsko kosilnico.

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. Cezelite prekinitipovezavo robotske kosilnice zmobilno napravo, pritisnite in 3 sekunde drzite gumb (H).

OPOMBA: Glede seznanjanja naprave z robotsko kosilnico prek Bluetootha glejte (odst. 3.7.3
Pairing).

4.3.7. PRIKAZ STANJA ALARMA - IKONA ALARMA
Svetle€a ikona "ALARM" (1) signalizira napako v delovanju.

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. S pomocjo svetlece ikone (I) ugotovite stanje alarma:
- Zelena ikona: pomeni, da so prisotne posebne delovne informacije;
- Rumena ikona: ozna€uje manjSe nepravilnosti;
- Rdeca ikona: oznacuje resne nepravilnosti ali okvare, ki lahko zahtevajo pomoc servisnega centra.
3. Potem, ko ste odpravili nepravilnost, dvakrat v hitrem zaporediju pritisnite gumb "ON/OFF" (E) za
ponastavitev alarma. Svetleda ikona (N) ugasne in robotsko kosilnico je mogoée znova zagnati. Ce
ikona (N) ne ugasne, izvlecite varnostni klju¢ (D), po¢akajte nekaj sekund in nato ponovno vklopite
robotsko kosilnico s tipko “ON/OFF” (E). Ce tezava ni odpravljena, se obrnite na servisni center.

OPOMBA: Podrobnosti o delovnih informacijah ali anomalijah si je mogoc¢e ogledati prek

aplikacije.
/ '
%

\
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4.3.8. PRIKAZ NAPOLNJENOSTI AKUMULATORJA - IKONA AKUMULATORJA

Svetle€a ikona "AKUMULATOR" (L) omogoca prikaz stanja napolnjenosti akumulatorja.
Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. S pomocjo svetlece ikone (L) ugotovite stanje napolnjenosti akumulatorja:
- Zelena ikona: akumulator je napolnjen.
- Rumena ikona: napolnjenost akumulatorja je pod 50 %.
- Rdeca ikona: akumulator je prazen.
3. Ceje robotska kosilnica v fazi polnjenja, svetlega ikona (L) utripa.

OPOMBA: Ce ob pritisku neke komande ikona akumulatorja (L) hitro utripa z rde¢o lugjo, to pomeni, da
opravila ni mogoce izvesti in bo treba ro€no napolniti akumulator (glejte odst. 4.5).

4.3.9. ZAGON ROBOTSKE KOSILNICE - GUMB START

Gumb "START" (M) se uporablja za omogocitev zagona robotske kosilnice.

Ce ob odprtju pokrova (B) gumb "START" (M) sveti, to pomeni, da je bila robotska kosilnica v delovhem
nacinu.

OPOMBA: Robotska kosilnica se zazene Sele po zaprtju pokrova (B).

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. Pritisnite gumb "START" (M): gumb se zasveti.
3. Zaprite pokrov (B).

OPOMBA: Ce je akumulator prazen, ob pritisku gumba "START" (M) ikona akumulatorja utripa z rde¢o
barvo, kar pomeni, ukaza ni mogoce izvesti.

* Vedenje robotske kosilnice, ko je aktiven predvideni program (glejte odst. 4.3.4):
- Ce je robotska kosilnica v predvidenem delovnem &asu, se bo zagnala za ko$njo;
- Ce robotska kosilnica ni v programiranem delovnem &asu, bo izvedla en delovni cikel, se vrnila na
postajo in nadaljevala z delovanjem po predvidenem programu;

* Vedenje robotske kosilnice, ko je aktiven posamezni delovni cikel (glejte odst. 4.3.4):
- Robotska kosilnica bo izvedla posamezni delovni cikel, se vrnila na polnilno postajo in na njej
ostala do naslednjega ro¢nega ukaza.

iy
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DELOVANJE POLNILNE POSTAJE

Polnilna postaja je opremljena z indikatorsko lu¢ko (N) s spodaj opisanimi pomeni:

4.5.

¢ Ugasnjena lu¢ka: polnilna postaja ni napajana ali pa je robot na njej;

¢ |Lucka sveti s stalno svetlobo: obodna Zica je pravilno priklju¢ena na polnilno postajo in obodni
signal je pravilno oddajan;

e Pocasi utripajoc¢a lu¢ka: obodna Zica ni priklju¢ena ali pa je povezava prekinjena (preverjanje
neposkodovanosti obodne zice ne poteka neprekinjeno, ampak se izvede, ko robot zapusti polnilno
postajo ali med napajanjem postaje);

e Hitro utripajo¢a luCka: obodna Zica je prekratka (glejte odst. 3.5.4) ali pa je prislo do okvare na
polnilni postaji.

POLNJENJE AKUMULATORJA

Postopek "POLNJENJE AKUMULATORJA" omogoca polnjenje robotske kosilnice v ro€nem nadinu.
Zahteve in obveznosti:

¢ Polnilna postaja priklju¢ena na elektricno omrezje.

Postopek:

1.

No Ooh~OD

Robotsko kosilnico namestite na polnilno postajo (R).

Potisnite robotsko kosilnico na polnilni postaji tako, da se bo konektor za polnjenje (S) prikljucil.
Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
Vklopite robotsko kosilnico z gumbom "ON/OFF" (E).

Svetlec¢a ikona "AKUMULATOR” (L) utripa z zeleno barvo; robotska kosilnica se polni.

Zaprite pokrov (B).

Robotsko kosilnico pustite polniti vsaj toliko ¢asa, kot je navedeno v odst. 1.4.

OPOMBA: Polnjenje akumulatorja pred zimskim uskladis¢enjem je treba opraviti v skladu z navodili v
odst. 5.4.
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4.6. NASTAVITEV VISINE KOSNJE
Postopek "NASTAVITEV VISINE KOSNJE" opisuije, kako naravnati visino rezil.

* Visina X pokoSene trate ne sme presegati 10 mm.
* Obmocje delovanja robotske kosilnice je 20-60 mm (viSina kosnje).
» Zaletna viSina trate Y torej ne sme presegati 70 mm.

Ob prvi namestitvi ali na za¢etku sezone ko$nje trato po potrebi pripravite s tradicionalno kosilnico, da
dosezete primerno zaéetno visino trave.

OPOMBA: Ce Zelite pokositi trato za ve& kot 10 mm, nastavite visino ko$nje tako, da bo porezani del
trate 10 mm. Sele po zaklju¢eni enakomerni ko$niji trate dodatno znizajte viSino kosnje.

x

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da se odpre pokrov (B) in lahko dostopate do komandne konzole (C).
2. lzvlecite varnostni klju¢ (D).
3. Zregulatorjem viSine (P) izberite zaZeleno viSino koSnje, tako da pokoSena trava ne bo presegala 1 cm.
4. Vstavite varnostni kljuc (D).

OPOMBA: Na gumbu je graduirana lestvica od 1 do 10 (Q), ki se uporablja kot referenca.
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A\

OPOZORILO:
Uporabljajte samo originalne
nadomestne dele.

A\

OPOZORILO:

Namesc¢enih varnostnih naprav
he spreminjajte, ne predelajte,
ne zaobidite in ne odstranjujte.

Za boljSe delovanije in daljSo zivljenjsko dobo izdelek redno distite in zamenjajte obrabljene dele.

Opravila izvajajte s pogostnostjo, ki je navedena v tabeli.

POGOSTNOST KOMPONENTE VRSTA POSEGA REFERENCA
Tedensko Rezilo Ocistite in preverite u€inkovitost | (Glejte odst. 5.2)
rezila.
Ce je rezilo zaradi udarca (Glejte odst. 5.3)
upognjeno ali obrabljeno, ga
zamenijajte.
Kontakti za Oc¢istite in odstranite morebitno | (Glejte odst. 5.2)
polnjenje oksidacijsko plast
Mesecno Robotska kosilnica | Opravite CiS¢enje. (Glejte odst. 5.2)

Polnilna postaja in
napajalni kabli

Kontrolirajte obrabljenost ali
morebitne poskodbe in po
potrebi zamenjajte. (glejte
Smart User Manual)

(Obrnite se na
pooblas&eni servisni
center)

Na koncu sezone kosnje

ali vsakih Sest mesecev,
¢e se robotska kosilnica
ne uporablja

Akumulator

Izvedite polnjenje akumulatorja
pred shranjevanjem.

(Glejte odst. 5.4)

Letno ali ob koncu
sezone kosnje

Robotska kosilnica

Opravite servis v
pooblas¢enem centru tehni¢ne
pomodi.

(Glejte odst. 5.1)

Vsako leto je treba v pooblas¢enem centru tehniéne pomoci opraviti servis, da se robotska kosilnica

ohrani v dobrem stanju.

Servis vklju€uje vrsto pregledov, med katerimi so:

* notranje in zunanje €iS€enje robotske kosilnice;

e splosni pregled stanja robotske kosilnice;

e zamenjava obrabljenih delov;
* pregled stanja akumulatorja;
* preveritev zateznih momentov;
* pregled in po potrebi zamenjava kinematié¢nih mehanizmov za udarce in dvige ter njihovih

zascitnih mehov;

* pregled in po potrebi zamenjava gumijastega meha, ki S¢iti motor rezila, da se ohranijo
specifikacije zascite proti vdiranju vode;
* zamenjava tesnil na ohisjih in predelku za akumulator, da se ohranijo specifikacije zas¢ite proti

vdiranju vode.

OPOMBA: Morebitne okvare zaradi neizpolnitve letnega servisa ne bodo priznane v garanciji.
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5.2. CISCENJE IZDELKA

OPOZORILO: OPOZORILO:
A Nevarnost ureza rok. A Nevarnost izmeta drobcev v o¢i.

Zahteve in obveznosti:

* Gobica e Suha krpa

* Nevtralno milo * Rokavice

e Metlica e Ocala

e Voda
OBVEZNOST ROKAVIC: OBVEZNOST OCAL:

@ Uporabite zascitne rokavice, da 40 Uporabite zascitna ocala, da
preprecite nevarnost ureza rok. preprecite nevarnost izmeta
drobcev v o¢i.

Postopek:
1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da ustavite robotsko kosilnico, in odprite zas¢itni pokrov (B).
2. lzvlecite varnostni klju¢ (C).
3. Zalazje CiS€enje odstranite prosto gibljivi pokrov (D).
4. CQOcistite vse zunanje povrsine robotske kosilnice z gobico, navlazeno v mlaéni vodi in nevtralnem milu.

POZOR:
Pretirana uporaba vode lahko povzroéi prodiranje v notranjost in poskodovanje
elektriénih komponent.

POZOR:
Namesc¢enih varnostnih naprav ne spreminjajte, ne predelajte, ne zaobidite in ne
odstranjujte.

PREPOVED:
Ne uporabljajte curkov vode pod pritiskom.

A\
A\
\
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PREPOVED:
Robotske kosilnice ne potopite v vodo niti v celoti niti delno, da ne povzrocite
nepopravljivih poskodb elektricnih in elektronskih komponent.

PREPOVED:
Notranjih delov robotske kosilnice ne umivajte, da ne poskodujete elektriénih in
elektronskih komponent.

PREPOVED:
Ne uporabljajte topil ali bencina, da ne poskodujete pobarvanih povrsin in
plasti¢nih delov.

Odstranite blato in umazanijo s pogonskih koles (F).

Ocistite spodnjo stran (E) robotske kosilnice (obmodje rezila, sprednja in zadnja kolesa). Z ustrezno
krtaCo odstranite umazanijo in/ali ostanke, ki bi lahko ovirali pravilno delovanje robotske kosilnice.
Cis&enje zakljugite z vlazno gobico.

Ocistite konektor za polnjenje akumulatorja (G).

Ocistite polnilno postajo (H) in konektor () za elektri¢ni stik nakopi¢enih ostankov.
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5.3. ZAMENJAVA REZIL

OPOZORILO:
Nevarnost ureza rok.

Zahteve in obveznosti:

e Varnostni klju¢ e Kljué

e Rezila ¢ Rokavice
OBVEZNOST ROKAVIC:
Uporabite zasc¢itne rokavice, da preprecite nevarnost ureza rok.

Postopek:

1. Pritisnite gumb "STOP" (A), da ustavite robotsko kosilnico, in odprite zas¢itni pokrov (B).
2. lzvlecite varnostni klju¢ (C).

Obrnite robotsko kosilnico na glavo in pazite, da ne poskodujete prosto gibljivega pokrova.
Odbvijte pritrdilne vijake (E).

Zamenijajte rezila (D).

Privijte pritrdilne vijake (E).

o0k w

5.VZDRZEVANJE



5.4.

/TIGA

ZIMSKO VZDRZEVANJE AKUMULATORJA IN SKLADISCENJE

Postopek:

1.
2.
3.

4.

Napolnite akumulator v skladu z vodenim postopkom v aplikaciji, ki je dostopen na strani "Nastavitve".
Ocistite robotsko kosilnico (glejte odst. 5.2).

Shranite robotsko kosilnico na suhem mestu in na varnem pred zmrzaljo ter se prepri€ajte, da je ugas-
njena.

Akumulator je treba napolniti vsakih 6 meseceyv, vsekakor pa pred zimskim skladiS¢enjem.

OPOMBA: Z vodenim postopkom se polnjenje akumulatorja zabelezi v oblaku in se Steje za
zaklju¢eno, ¢e posodobite datum polnjenja pred zimskim uskladis¢enjem.

OPOMBA: Za veljavnost garancije za akumulator je treba zabeleZiti polnjenje s postopkom v
aplikaciji.

OPOMBA: Akumulator je treba napolniti vsakih 6 mesecev, vsekakor pa pred zimskim
skladis¢enjem.

5.5.

ZAMENJAVA AKUMULATORJA

Zamenjavo akumulatorja sme opraviti izkljuéno SERVISNO OSEBJE PODJETJA STIGA.
Ce je treba akumulator zamenjati, se obrnite na servisni center ali na svojega prodajalca.

5.VZDRZEVANJE
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6. ODPRAVLJANJE TEZAV

A\

OPOZORILO:
Ustavite robotsko kosilnico in vzpostavite varne pogoje (glejte odst. 4.3.2).

Spodaj je seznam morebitnih nepravilnosti, ki se lahko pojavijo med delovanjem.

MOTNJA

VZROKI

RESITVE

Neobi¢ajne vibracije.
Robotska kosilnica je
hrupna.

Poskodba rezalnega diska ali rezil

Zamenjajte poSkodovane komponente
(glejte odst. 5.3).

Naprava za rezanje je blokirana
z ostanki (trakovi, vrvmi, kosi
plastike itd.).

Varno ugasnite robotsko kosilnico
(glejte odst. 1.3). Sprostite rezilo.

Robotska kosilnica je bila
zagnana ob prisotnosti
nepriCakovanih ovir (padlih vej,
pozabljenih predmetov itd.).

Varno ugasnite robotsko kosilnico (glejte
odst. 1.3). Odstranite ovire in znova zazenite
robotsko kosilnico (glejte odst. 4.3.9).

Okvara elektromotorja.

Zamenijajte motor, obrnite se na najblizZji
pooblas&eni servis.

Previsoka trava.

ZviSajte visino kosnje (glejte odst. 4.6).

Z obi¢ajno kosilnico opravite predhodno
kosnjo obmocja (glejte odst. 4.4).

Robotska kosilnica
se v polnilni postaji
ne postavi v pravilni
polozaj.

Napacéen polozaj obodne zice.

Preverite povezavo polnilne postaje
(glejte odst. 3.5.1).

Ugreznitev terena v bliZini polnilne
postaje.

Obnovite pravilno postavitev polnilne
postaje (Glejte odst. 3.5.3).

Robotska kosilnica se
obnas$a neustrezno v
blizini ovir, razmejenih
z obodno zico.

Obodna zica je nepravilno
namescena.

Namestite obodno zico na pravilen nacin
(v smeri urnega kazalca) (glejte odst. 3.5.1).

Robotska kosilnica
deluje ob napacnih
Casih.

Ura je nastavljena napacno.

Naravnajte uro robotske kosilnice (glejte
odst. 3.7.6).

Delovni €as je nastavljen
nepravilno.

Ponovno nastavite delovni ¢as
(glejte odst. 3.7.8).

6. ODPRAVLJANJE TEZAV
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MOTNJA

VZROKI

RESITVE

Delovno obmogje niv
celoti pokoseno.

Nezadosten delovni ¢as.

PodaljSajte delovni €as (glejte odst. 3.7.8).

Na rezalni napravi so nakopi¢ene
obloge in/ali ostanki.

Varno ugasnite robotsko kosilnico
(glejte odst. 1.3). Odistite rezalno napravo.

Vriljiva rezila so blokirana zaradi
oblog ali ostankov.

Varno ugasnite robotsko kosilnico (glejte
odst. 1.3). Zamenjajte rezila.

Delovno obmogje je preveliko
glede na zmogljivost robotske
kosilnice.

Zmanjsajte delovno obmocje (glejte
Tehni¢ne podatke - odst. 1.4).

Akumulator se bliza koncu svoje
zivljenjske dobe.

Akumulator zamenijajte z originalnim
novim akumulatorjem (glejte odst. 5.4).

Akumulator se ne napolni
popolnoma.

Ocistite in odstranite oksidacijske obloge
s kontaktov (glejte odst. 5.2). Napolnite
akumulator.

Deli vrta niso
popolnoma pokoseni.

Napacna opredelitev izhodis¢nih
toc¢k za delo.

Pravilno opredelite sekundarne
izhodis¢ne toCke (glejte odst. 3.7.9).

Lucka polnilne postaje
se ne prizge, ko je
robot lo€en od polnilne
postaje.

Ni elektricnega napajanja ali pa
je prislo do napake na polnilni
postaji.

Preverite, ali je napajalnik pravilno
priklju€en na elektriéno vti¢nico. Preverite,
ali je priklju¢ni kabel napajalnika
neposkodovan.

Lucka polnilne postaje
se prizge s po¢asnim
utripanjem

Obodna zica ni priklju¢ena ali pa
je povezava prekinjena

Preverite namestitev in popravite okvaro
(glejte odst. 3.5.2).

Lucka polnilne postaje
se prizge s hitrim
utripanjem

Obodna zica je prekratka ali pa
je prislo do napake na polnilni
postaji.

Preverite, ali je dolzina obodne Zice vecja
od navedene v odst. 3.5.1. Po potrebi
namestite upor (glejte odst. 3.5.4). Ce
teZzava ni odpravljena, se obrnite na
servisni center.

Na tipkovnici je prizgana
opozorilna ikona

Oznacuje stanje nepravilnosti/
okvare.

Za ve¢ informacij poglejte v aplikacijo ali
se obrnite na servisni center.

6.1.

GLAVNA SPOROCILA I1Z APLIKACIJE

MOTNJA

VZROKI

RESITVE

V aplikaciji prikaze
napis "Ni signala”,
medtem ko je robotska
kosilnica znotraj oboda
in je LED oddajnika na
polnilni postaji prizgan.

Tezava robotske kosilnice pri
sprejemaniju signala.

Obrnite se na pooblas¢eni servis.

6. ODPRAVLJANJE TEZAV
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MOTNJA

VZROKI

RESITVE

V aplikaciji se prikaze
napis "lzven oboda".

Prevelik naklon tal

Razmejite obmodje s prevelikim naklonom
(glejte odst. 3.3).

Obodna Zica je nepravilno
namescena.

Preverite, ali je Zica pravilno namescena
(prevelika globina, blizina kovinskih
predmetov, medsebojna razdalja zic, ki
razmejujeta dva elementa itd.) (Glejte odst.
3.5.1).

Obodna Zica za razmejevanje
notranjih obmodij (gredic,
grmovnic itd.) je poloZzena
nepravilno.

Obodno Zico pravilno namestite (ovira mora
biti obidena v isti smeri, kot poteka obod).
(Glejte odst. 3.5.1).

Napajalnik je pregret.

Izvedite ustrezne ukrepe za zmanj$anje
temperature napajalnika (zracite ali
spremenite obmodje namestitve itd.)
(glejte odst. 3.3).

V aplikaciji se
prikaze napis "Robot
privzdignjen”

Robot je privzdignjen s tal.

Preverite, da robotska kosilnica ni blokirana
ali ovirana od kakSnega predmeta. Ocistite
in odstranite morebitne ostanke trave pod
ohiSjem, ki lahko zakrijejo senzorje
(odst.5.2).

V aplikaciji se prikaze
napis "Napaka
kolesa".

Teren je neraven ali vsebuje ovire,
ki preprecujejo gibanje.

Preverite, ali je povrSina travnika enovita ter
brez jam, kamnov in drugih ovir.

V nasprotnem primeru izvedite potrebna
urejevalna dela (glejte odst. 3.3).

Okvara enega ali obeh motorjeyv,
ki poganjata kolesi.

T

pooblaséeni servis.

V aplikaciji se prikaze
napis "Visoka trava"

ali "Napaka pri kosnji".

Blokiran ali poskodovan rezalni
disk.

Varno ustavite robotsko kosilnico (glejte
odst. 1.3). Rezalni disk osvobodite
predmetov, ki so povzrodili njegovo blokado,
ali zamenijajte rezalni disk z novim

(glejte odst. 5.3).

Vriljiva rezila so obrabljena
ali blokirana zaradi oblog ali
ostankov.

Varno ustavite robotsko kosilnico (glejte
odst. 1.3). Sprostite in ocistite ali zamenjajte
rezila (glejte odst. 5.3).

Robotska kosilnica je bila
zagnana ob prisotnosti
nepri¢akovanih ovir (padlih vej,
pozabljenih predmetov itd.).

Varno ustavite robotsko kosilnico (glejte
odst. 1.3). Odstranite ovire in znova zaZenite
robotsko kosilnico.

Okvara elektromotorja.

Zamenjajte motor, obrnite se na najblizji
pooblas&eni servis.

Previsoka trava.

ZviSajte visino kosnje (glejte odst. 4.6).
Izvedite obodni rez.

V aplikaciji se
prikaze napis
"Prevrnitev+A31+A
+A33:A48"

Robotska kosilnica se nahaja
na nagibu, ki presega dovoljeno
vrednost.

Z obodno zico izklju€ite obmocdje z
naklonom, ki presega dovoljene meje.

6. ODPRAVLJANJE TEZAV
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PREVOZ, SKLADISCENJE IN ODSTRANJEVANJE

. PREVOZ

Postopek:

oD~

7.2.

OPOMBA: Za prevoz na velike razdalje je priporocljiva uporaba originalne embalaze.

Pritisnite gumb "STOP" (A), da ustavite robotsko kosilnico, in odprite zas€itni pokrov (B).
Izvlecite varnostni kljuc (C).

Ogistite robotsko kosilnico, kot je navedeno v odst. 5.2 "CISCENJE I1ZDELKA".

Dvignite robotsko kosilnico za ro¢aj (D) in pri noSenju pazite, da bo rezilo dale¢ od telesa.
Robotsko kosilnico namestite v originalno embalazo.

-

®

SKLADISCENJE

Robotsko kosilnico morate uskladis¢iti na suhem mestu, zas&itenem pred zmrzaljo, potem ko ste jo ogistili
in opravili zimsko polnjenje akumulatorja (glejte pogl. 5).

7.3. ODSTRANITEV
POZOR:
A Za odstranitev akumulatorja iz robotske kosilnice se obrnite na pooblas¢eni
servisni center.
Postopek:
1. Embalazo izdelka je treba odstraniti na trajnosten nadin: v za to dolo¢enih zbiralnikih ali v pooblaséenih
zbirnih centrih.
2. Odstranite robotsko kosilnico v skladu z lokalnimi zakonskimi predpisi.
3. Obrnite se na ustrezne ustanove za recikliranje in odstranjevanje, saj je robotska kosilnica uvr§éena
med OEEO (odpadno elektri¢no in elektronsko opremo).
4. Stare ali iztroSene akumulatorje je treba odstraniti na trajnosten nacin: v za to dolo€enih zbiralnikih ali

v pooblaséenih zbirnih centrih.

7.PREVOZ, SKLADISCENJE IN ODSTRANJEVANJE
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DODATNA OPREMA

St. artikla

Opis

Specifikacije

1127-0009-01

Rezila

12 kosov

1127-0011-01

Pokrov polnilne postaje

Za dodatno zas¢ito pred dezjem in sonénimi
zarki

1127-0010-01

PodaljSek za napajalnik

Kabel za daljSo povezavo med napajalnikom in
polnilno postajo—-L=5m

1127-0012-01

Mali namestitveni KOMPLET

Obodna zica@ 2,7 mm-L =150 m + 200
klinov za pritrditev + 5 konektorjev za Zico + 5
konektorev za Zico polnilne postaje

1127-0013-01

Srednji namestitveni
KOMPLET

Obodna zica @ 2,7 mm - L =300 m + 400
klinov za pritrditev + 5 konektorjev za Zico + 5
konektorev za Zico polnilne postaje

1127-0000-01

Kolut Zice 150 m

Obodnazica@2,7mm-L=150m

1127-0001-01

Kolut Zice 300 m

Obodna zica@2,7mm-L=300m

1127-0002-01

Kolut zice 500 m

Obodna zica@ 2,7 mm-L=500m

1127-0006-01

Klini za pritrditev (100 kosov)

Klini za pritrditev obodne Zice — 100 kosov

1127-0008-01

Vijaki za pritrditev polnilne
postaje

8 kosov

1127-0004-01

Konektorji za Zico

Spoji za popravila obodne zice — 5 kosov

1127-0005-01

Konektorji Zice polnilne
postaje

Konektorji za prikljucitev obodne Zice na
polnilno postajo — 5 kosov

122063053/0

Upor za majhne obode

Upor za namestitve z obodno Zico, krajso od
40 m

8. DODATNA OPREMA
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9. GARANCIJA
9.1. OBSEG GARANCIJE

Garancijski pogoji so namenjeni samo navadnim uporabnikom, tj. nepoklicnim delavcem.

Garancija krije vse napake, ki se ti¢ejo kakovosti materialov in izdelave ter so bile v garancijskem roku
potrjene s strani vadega prodajalca ali specializiranega servisa.

Garancija je omejena na popravilo ali zamenjavo komponente, za katero se ugotovi, da ima napako.
Priporo¢amo, da stroj enkrat na leto zaupate pooblas¢enemu servisu, da izvede vzdrzevalna in servisna
opravila ter pregled varnostnih naprav.

Pogoj za uveljavljanje garancije je redno vzdrzevanje stroja.

Garancija ne pokriva poskodb, ki so posledica:

* Pomanijkljive seznanitve s spremljajo¢o dokumentacijo (priro€niki z navodili).

* Profesionalne rabe.

¢ Nepozornosti, malomarnosti.

* Zunanijih vzrokov (strele, trkov, prisotnosti tujkov v notranjosti stroja) ali nesrec.

* Nepravilne ali od proizvajalca neodobrene uporabe ali montaze.

* Slabega vzdrZzevanja.

¢ Predelave stroja.

* Uporabe neoriginalnih nadomestnih delov (prilagojenih delov).

* Uporabe opreme, Ki ni bila dobavljena ali odobrena od proizvajalca (npr. rezalne naprave).

Poleg tega garancija ne pokriva:

e Opravil vzdrZzevanja (opisanih v priro¢niku z navodili).

* Normalne obrabe potroSnih materialov, kot so rezalne naprave in kolesa.

* Normalne obrabe.

¢ Slab$anja estetskega videza stroja zaradi njegove rabe.

* Nosilcev rezalnih naprav.

° ékode, izvirajoCe iz namestitve, ki ni v skladu z navodili za uporabo.

¢ Morebitne korozije ali poskodovanja obodne Zice.

« Skode zaradi vdora vode kot posledice uporabe visokotladnega ¢istilnika ali potopitve v vodo, na
primer, ko zaradi mo¢nega dezja nastanejo luze.

« Skode zaradi nepravilnega shranjevanja ali neustrezne uporabe akumulatorja.

* Skode zaradi uporabe neoriginalnih akumulatorjev.

* Morebitnih dodatnih stroskov, povezanih z garancijskim popravilom, kot so na primer: potni stroski
za prevoz do uporabnika, prevoz stroja do prodajalca, najem opreme ali delo tretjih podjetij za
vzdrzevalna dela na vrtu med neobratovanjem stroja.

Uporabnik je za&Citen z ustreznimi zakoni, ki veljajo v njegovi drzavi. Ta garancija na noben nacin ne
omejuje pravic uporabnika, ki jih dolo¢ajo zakoni v njegovi drzavi.

9. GARANCIJA
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10.

ES IZJAVA O SKLADNOSTI

1.

2.

4.

DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)

(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato II, parte A)

La Societa: STIGA S.p.A. - Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) — Italy

Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina: Robot rasaerba

a) Tipo/ Modello Base

b) Mese/Anno di costruzione

©) Matricola

d) Motore

E conforme alle specifiche delle direttive:

- MD: 2006/42/EC
e) Ente Certificatore
) Esame CE del tipo

+ RED: 2014/53/EU

* RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU

i) Castelfranco V.to, 24.03.2021

batteria

SRSWO01

EN'€1000-: 3 2:2019

EN 300 328 v2.2.2
EN 301489-17 V3.24

18 cm

na autorizzata a costituire il Fascicolo Tecnico:

EN 61000-3-3:2013 / A1:2019

STIGAS.pA.
Via del Lavoro, 6

31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italia

CEO Stiga Group
Sean Robinson

S

171514254_0

Fl

EN (Translation of

EC Declaration of Conformit
(Machine Directive 2006/42/EC, Annex Il,

part
1.The Company
2. Herby declares under its owr
responsibility that the machine: Robotic
lawnmower
a) Type | Base Model

) Mondh  Yearof manutacturs
<) Serial num

& Motor: battry-operated

. Conforms to directive specifications:

) Certifying body
) EC examination of T
4. Reference to harmonised Standards.
9) Ran, t
h) Person authorised to create the Technical
Fold

PR I

Déclaration CE de Conformité

DE

EG-Konformititserklarung

EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

€S (Preklad pivodniho navodu k pouzivani)

ES - Prohlaseni o shods

PL (Tiumaczenie instrukcji oryginalne])

Deklaracja zgodnosci WE

(Directive Machines 2006/42/CE, Annexe Il , Anhang I, 2006/42/EY, Lilte I}, 0sa A) (Smérnice o Strojnich zafizenich (Dyrektywa maszynowa 2006/42IWE,
partic &) Teil A) 1. Yritys 2006/42IES, Piiloha I, éast A) Zalacznik I, czesé A)
1. Die Gesellschaft 2. Vakuuttaa omalla vastuullaan, etté kone: | 1. Spolegnost 1. Spétka
sa pr 2. Erkla iger dass i ikkuri 2 Prohlabule na visstnl odpovédnost,£e 2 Odwiadcza na wiasna odpowledsialnode,
Ia machine : Robotonduse le Maschine: Mahroboter a) Tyyppi / Perusmalli stroj: Robotick: 2o masayne: Kosiarka traun
2 Type M ) Kukausi Nalmistusvuosi aTyp! Z:kladm model a) Typ / Model podstawoy
o) Mors  Annés do consiruction roby siac | Rok produkci
<) Serie ) Numer seryjny
d) Moteur: batterie 3. On yhdenmukainen seuraavien d) Motor: akumulétor d) Silnik: akumulator
des. . der folgenden raktiblen ssetiam) 3. Je ve shodé 3 Speins pocstawouwe wymogi
directives : Richtlinien entspricht: e Se itys. e) Certifikacni organ nastepujacych
) Zertifizi 0 v yypplonitus 0ES soutka T €) Jednostka unynkuj.c.
1) Examen CE du Type 7EG Baumuswrpring A vitaus ikazy na normy. typ
4. Renvoi aux Normes i 2 Gartosans do Norm zharmonizowanych

g) Largeur de co
o Porsonne Wabiltée & étabir le Dossier

n e ot Dato

o ) Schnitoreite
2z

ur Verfassung dertochnischen

umnrl.ng-n befug
i) Ort und Datum

) Tekoston avakiiojen aatmiseen
valtuutettu henkil
i) Paikka ja paivamasra

fka fezéni
) Osona autorizovand pro vytvoreni
Technického spis:
) Misto a Datum

g) Szerokosé cieci

) sena upowssniona do zredagowania
Dokumentacji technicznej

) Miejscowosé i data

ET (Algupérase kasulusjuhendi tdlge)

EO vastavusdeklaratsioon
(Masinadirektilv 2006/42/EU, Lisa I, 0sa A)

2 Kinnitab omalvastutusel, et masin:
Robotni

a) Tiip  Pohim

b) Kuu aega | Tootmisassta

o Matrckal

d) Mootor

$ Vootah dekdivido nouetal
©) Kinnitav asutus
b :

0 famine
4. Viide dhtlustatud standarditele
o Lolkeiaius

he autori

o ud koostaja:
) Kot ja Kuupey.

NI 9
gebruiksaanwizing)

EG-verklaring van overeenstemm
(Ri Wachins 2008/42ICE, Biflage I,

el A)
1. Het bedrijf

b) Maand / Bouwjaar
©) Serienummer

Es Manual Original)

PT (Tradugao do manual original)

ce
(Directiva Maquinas 2006/42/CE, Anexo Il
parte A)

. La Empresa
2. Decira balo su propia resporsabidad
quela Robot cortacésped
3 Tipo / Modelo Bas.
) Mes Ao do fabricacion
<) Matricula
d) Motor: bateri
3. Cumple con las especificaciones de las
directivas:

1) EG-onderzoek van het Type
A Verwilzing naar do Geharmoniseerde
normen
9) Snijbreedte
h) Bevoegd persoon voor het opstellen van
het Technisch Dossier
) Plaats en Datum

d) Motor: accu
3. Voldowt un van de

richtljner ) Examen CE del Tipo
@) Certfcationstituut

: Rferenca a 55 Normas armonizadss
) Amplitud de

) Peroona autorada  reatizar ol Manual
Técnico:
i) Lugar y Fecha

2. anklu pa egot ansvar al

<) Se
o Motor: battri

Oppfyller kravene i direktivene:
e) Seritseringsorgan
A Hemlsnlng i harmonlserte standarder
gj Kiippebrodde
on som har fullmak til & utferdige
i dokumentasjon:
i) Sted og dato

'NO (Oversattelse av orginal
EF- Samsvarserklaring s
(Maskindirektiv 2006/42/EF, Vedlegg Il del (Masklnﬂlmkllv 20061421
A 1. Foret
1. Firmaet
. Erklzerer
Robotgressklipper a) Typ  Basmodell
odell

) Manad / Tilverkningsar
<) Serienummer
d) Motor: batteri
3. Overensstammer med foreskriftern
direktivet
&) Intygsorgan_ Anmiit organ
0EG ryngodk-nnand
4. Referens till

2 Tino / Modelo Base
b) Més / Ano de fabrico
©) Matricula
4 Hoto: Batara
nforme as especifi

HU (Eredeti

EK-megfelelsségi

Tapes cropanms
3. CooTaercTayer TpeGoBanMsM

KTHB:
@) CepTudpuumpylowmit opran

HR (Prijevod originalnih uptta)

EK Izjava o sukladnosti
(Direktiva 2006/42/EZ o strojevima, dodatak

2 pod asttom odgovomai bievide da
je stroj: Robotska kosi

2 Vista | Osnovnl mede

b) Mjesec / Godina Drolzvodnje

<) Matiéni broj

d) Motor: baterija

3. sukladan s temeljnim zahtjevima

e Certifikacijsko tijelo
) Tipsko ispitivanje EZ

4, CCbNKY Ha rapMOKMSHPOBAHHbIE HOPMS!
9) AmnnuTyna KoweHns

h) fluio, ynonHOMOHeHHOE Ha MOAroToBKy
TEXHUNECKOH AOKYMeHTaLMM:

i) Mecto u aaa

h) Osoba ovlastena za pravijenje Tehnicke
d :

) Miesto i datum

den ariginala

Klzering
6/42/EF, bilag Il, del A)

. Erklaoror pa eget ansvar, at maskinen:

Rnbowl:nekll
todel

: Erl overensstemmelse med

& ertifceringsorgan

o) Skarbrodd
B N

4. Henvisning til harmoniserede standarder

den tekniska dokumentationen:

i) Ort och datum

h) Person, der har bemyndigelse til at

udarbejde det tekniske dossier:
i) Sted og dato

SL (Prevod izvimih navod)

ES izjava o skiadnosti
(Direktiva 2006/42/ES) , priloga Il, del A)

2 pod astno odgovarnosto zavis, da e

: baterija
3. Skiaden je z dologili direktiv :
€) Ustanova, ki izda potrdilo
f)ES pregled tipa
4. Skiicevanje na usklajene predpise
9) Obseg kosnje
h) Oseba, pooblas¢ena za sestavo tehnicne
Knjizice:
i) Kraj in datum

LT (Originaliy instrukcijy vertimas)

EB atitktios deklaracija
(Masiny direktyva 2006/42/CE, Priedas I,
dalis A)

1. Bendrové
2. atsakomybe, kad jrenginys:
Zolés pjovimo robotas.

a) Tipas / Ba:
) Mémao Pagaminime metal

baterij
: Amlnka lrek(yvose pateiktas

o Sertifkavimo [staiga
) CE tipo tyrimas

4. Nuoroda j suderintas Normas
9) Pjovimo plotis
h) Autori

LV (instrukciju tulkojums no originalvalodas)

EK atbilstibas deklaracija
(Direktiva 2006/42/EK par masinam,
pielikums I, dala A)
1 Uznémurms
2. Uznemoties par to pilnu atbildibu, pazi
KamaSina: Robotzsth plaumasina
a)Tips / Bazes modelis
b) Menesis / RaZosanas gads
<) Serijas numurs
tors: akumlats
ﬂlmkﬂvu prasibam:
ade

7 CE tipveida parbasde
. Atsauce uz harmonizetiem standartiem

g) Plausanas platum:

h) Pilnvarotais darbinieks, kas sagatavoja

i Techning

Dokumentacija:
i) Vieta ir Data

i) Vieta un datums.

o haee 75
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10. ES IZJAVA O SKLADNOSTI

SL
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